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UPOZORNENIE

Tento navod pojednava o parametroch, moznostiach nastavenia a diagnostiky frekvenénych
meni¢ov UNIFREM.
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2 Struktura a typy parametrov v dokumente

PARAMETRE v MENU
ID - jedinecné identifikacné Cislo

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE
-Veli¢ina - hodnota, -Hodnota
pocet -Poéitany parameter

-Slovo (pole bitov)

-Konstanta

-Datum a éas

-Vyber (volba 1 moznosti)
-Viacndsobny vyber (volba

viacerych mozZnosti — maska)

-Povel (vykonanie jednorazovej ¢innosti)
-Signal (zdroj signalov a vstupov funkcii)
-Dynamicka hodnota (naviazany
parameter)

-Heslo

ULOZ/OBNOV

-Cesta (pozicia v

Struktare parametrov)
-typy parametrov ako
v Casti NASTAVENIE

2.1 Definovanie vyznamu a typu parametrov v ¢asti DIAGNOSTIKA

[Typ parametra: VELICINA}

Diagnosticky parameter, ktory zobrazuje hodnotu signalu alebo veli€iny vo fyzikalnych alebo
pomernych jednotkach alebo diskrétny pocet sekvencii, krokov, prijatych udajov atd.

Pozicia parametra v stromovej hierarchickej struktire parametrov

MENU \ DIAGNOSIFHA-FYSTIPY a vystupy \ AIN \

Nazov [ID] Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota signalu privedeného na svorky analégoveého vstupu + X1:11 a -
[41] X1:12.Parametre amarégeveého vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov
| Preaz) AINT,
Nazov a ID veli¢iny Jednotka veli¢iny Zakladna diagnosticka informacia o vyzname veli¢iny

PRIKLAD:

Veli¢ina — hodnota
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Stav menica \

Nap. 24V

Veli€ina — diskrétny pocet
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \

234

(0.0vV+35.0v)

ﬁpwania

0.0000

Priklad pre diagnostiku veli¢iny — zobrazenie hodnoty

[Typ parametra: SLOVO]

Priklad diagnostickej veli¢iny zobrazujtcej pocet
nedovolenych ovladacich sekvencii pohonu

Diagnostika stavu jednotlivych bitov slova. Kazdy bit predstavuje stav jedného priznaku konkrétnej
funkcie alebo reZzimu menica.
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Zakladna diagnosticka informacia o vyzname slova

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \
Nazov [ID] Jed. Popis
Stav PRETAZ. [856] Signalizuje v akomsstave sa nachadza blok pretazovacieho spinaca.
Reset | Je aktivny signal RESET pretazovaka.
Detekcia | Prebieha autodetekcia hranic pretazenia.
PretaZenie | Nastalo pretazenie. Chod smerom hore (kladna rychlost) je zablokovany.
Tipovanie | Vela nedovolgnych "tipovacich" ovladacich povelov.
Ustalenie | Pohon pracuje v statickom reZime.
Dynamika | Pohon pracuje v dynamicktmyeZime.

Popis jednotlivych Zobrazenie dopliujucej diagnostickej informacie o bitoch slova,
bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, resp. vyznam bitov slova
PRIKLAD: ,
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Ovladanie \ MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ RELE
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 0
SKALAR/VEKTOR [ RELE3
TYP DOSKY UNF
Diagnostika riadiacich signalov menica Diagnostika stavu vystupnych relé

Typ parametra: KONSTANTA|

Diagnosticka informacia, ktora nadobuda pevnu hodnotu.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

Nazov [ID] Jed. Popis
Verzia SW [379] VerAa.softvéru menica.
Popis konstanty
PRIKLAD: _
Verzia SW
2-0 i 0
KonStanta

[Typ parametra: DATUM A CAS]
Diagnosticka veli¢ina s formatom datumu alebo Casu.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013702715 13:65:12

2.2 Definovanie vyznamu a typu parametrov v ¢asti NASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA]
MozZnost nastavenia hodnoty parametra v absolutnych, relativnych alebo pomernych jednotkach.
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Zakladna informacia o vyzname parametra

UNIFREM v.3.27x

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA

Nazov [ID] Popis Def.
Prud motora Nominalny prud motora odCitang.ze-Stitku motora alebo kataldégovych 2.80 A
[151] udajov. 1
0.01 A <4000.00 Tento parameter urCuje*hodnotu trvalého dovoleného prudu motora preZtunkciu
A kontroly pretazenia motora P[27] Pretazenie mot..
Rozsah hodnoty, ktorad moze Dopliujuca informacia Defaultna hodnota parametra —
parameter nadobudat’ Min + Max o0 vyzname parametra Hodnota ktora sa nastavi pri
obnove tovarenskych nastaveni
PRIKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1 -OB 400-@
[A] [v]
(0.01A= 1000A) (1.0v+ 1000V)
Nastavenie hodnoty pridu motora Nastavenie hodnoty nominalneho napétia motora
Typ parametra: POCITANY PARAMETER|
Parameter, ktory je odvodeny vypoctom na zaklade hodnét inych parametrov.
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \
Nazov [ID] Popis Def.
Pocet pélov motora [1049] Raxget polov motora vypocitany z nominalnych otacok a frekvencie motora
2 +1000
Dopliiujica informacia o odvodeni vypoétu parametra
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \
Hom. frek. skizu

4.33

(-300.0Hz+300.0Hz)
Priklad pocitaného parametra
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[Typ parametra: WBER]

Typ parametra s moznostou vyberu len jednej moznosti (alternativy) nastavenia.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \

Zakladna informacia o parametri typu vyber

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj Startu | Nastavenie zdroja $tartu meniéa. Pri povele STARFenic¢a sa na vystupoch U,V,W BIN1
[194] (resp. U,V pri jednofazovej zatazi) generuje zelané napatie a frekvencia.

Ovladaci | Start meni¢a spdsobi stlagenie zeleného tlagidla START na ovladacom paneli. Start sa zrusi
panel | po stlaceni ¢erveného tlac¢idla STOP.
Trvale Start | Meni¢ sa uvedie do Startu hned po zapnuti.
BIN1 | Start meni¢a spdsobi aktivovanie 1. binarneho vstupu.
®IN5 | Start meni¢a spdsobi aktivovanie 5&binarneho vstupu.
B\N6G | Start menica spdsobi aktivovanie 6. biharneho vstupu.
MODBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikégiou. Vid sériovy komunikaény protokol MODBUS.
PROFIBUS | Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikacidy. Vid sériovy komunikaé&ny protokol
PROFIBUS.
Specialny Start menica sa ovlada pomocou Specialne prednastaveneho signalu a drovni zopnutia, vid
©[987] SPECIALNY START.

Nazov konkrétnej (alternativnej)
volby hodnoty parametra

PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ QVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \

Doplnujuca informacia o vyzname
konkrétnej volby parametra

... \FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast

Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia

AIN1
AlN2
AIN3

Hodnota B

Ovladaci panel S

OR ?
XOR
RS ‘

Priklady vyberu jednej moznosti nastavenia parametra typu vyber

Typ parametra: VIACNASOBNY VYBER (MASKA)|

Typ parametra s moznostou vyberu viacerych moznych volieb hodnoty (alebo Ziadnej), rezimu,
resp. aktivneho bitu parametra.

Zakladna informacia o parametri typu vyber

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA\

Nazov [ID]

Popis Def.

Typ UIF [347]

Typ U/F krivky. Volba p&mocnych rezimov U/F krivky.

o Kom@ IR

Zapne kompenzaciu od ubytkov na statorovom vinuti P[973] Kompenz. IR (KIR).
VyZaduje spravn®hadnotu parametrov motora a odporu statora P[345] Odpor
statora.

o Regulator ZM

Zapne regulaciu zaberového momenttiR{29] Regulator ZM (RZM) pre preklenutie
tazkého Startu pohonu.

Nazvy volieb hodnoty parametra (rezimov)

Doplnujuca informacia 0 vyzname
jednotlivych volieb (rezimov) parametra

*Ked je zadierneny Stvoréek m - defaultne nastavena volba
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PRIKLAD: _
Typ U/F

komp. IR -

reguiator ZM

Vyber rezimu ¢innosti U/F krivky

[Typ parametra: POVE L]

Prikaz na vykonanie jednorazovej Cinnosti alebo operacie na menici. Povel treba pred vykonanim
potvrdit v potvrdzovacom okne.
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY \

Nazov [ID] Popis Def.
Neluj spotrebu [897] Tertoprikaz vynuluje, pocitadla spotrebovanej energie.
Nazov a ID povelu Funkcia, popis a vyznam povelu

PRIKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovanie pocitadla spotrebovanej energie

[Typ parametra: SIGNAL]

Parameter pre dynamicku vazbu a napojenie lubovolného parametra, ktory sa stava zdrojom
hodnoty pre danu funkciu alebo jej vstup.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1 \ SPECIALNE NASTAVENIE AIN1 \

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN1 [251] | Vyber @ignalu, ktory sa bude linearne prepocitavat podla analégového [-]
vstupu.
Nazov signalu Vyber typu signalu z diagnostiky
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY | AOT \

Y & VYSTUPT ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Vyber signalu, podla ktorého sa bude linearne prepocitavat’ analégovy vystup AO1
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[Typ parametra: DYNAMICKA HODNOTA (Naviazany parameter)J

Parameter je dynamicky nastaveny na hodnotu, ktoru zdedi od iného parametra (spravidla od
parametra typu signal).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1\

Nazov [ID] Popis Def.
R4 Podsienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne [364]
Nazov dynamického parametra Defaultna hodnota parametra dynamicka hodnota parametra
PRIKLAD:

Podmienka pre zopnutie RELE ,R1 zopne [301] — ak je ako ,R1 signal [189]" vybraty [ubovolny
parameter napr. Teplota chladia [74]

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE
VYSTUPY \ RELE 1 VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1 \
R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C

Nastavenie $pecidlneho zdroja zopnutia RELE R1 RELE R1 zopne pri tep IOt? ’chladlvca vyssej ako je
nastavena uroven

Podmienka pre zopnutie RELE ,R1 zopne [301]“ — ak je ako ,R1 signal [189]“ vybraté stavové
slovo:
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1\ SPECIALNE NASTAVENIE R1\

R1zopne
VYSTUPTRELE T\SPECIALNE NASTAVEHIE Porucha
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod 0
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L

RELE R1 zopne pri aktivnom bite (Porucha) stavového slova meniéa

[Typ parametra: HESLO]
Parameter zadania hesla pre povolenie pristupu do Specifickych Urovni nastavenia menica resp.
odblokovanie niektorych rezimov.
Heslo je tvorené znakmi {0..9, A..Z}.
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \

Nazov [ID] Popis Def.
Heslo [548] Nastavenie pgzivatelského hesla potrebné pre pristup do nastavenia 0~
zariadenia. H&slo bude potrebné zadavat pri vstupe do nastaveni
menica.
0000 + ZZZZ | Sluzi na ochranu nastavenia menic¢a proti prestaveniu nepovolanymi osobami.

Zakladna informacia o vyzname parametra

PRIKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Priklad zaddvania hesla
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UNIPANEL - NASTAVENIE HESLA

AN

Nastavenie pozadovaného znaku hesla: v

Zmena pozicie kurzora: <] D
Po nastaveni hesla potvrdit stlacenim tladidla ENTER.

2.3 Definovanie parametrov v éasti ULOZ / OBNOV

[Typ parametra: CESTA]

Parameter definovania vyberu korefového adresara parametrov.
MENU \ ULOZ / OBNOV \ Zalohy Parametrov \ Presun parametrov \

Nazov [ID] Popis Def.
Adresar [ -] V@ber, ktora ¢ast parametrov sa bude obnovovat, Ak nie je vybrané nigc, VSTIPY A
obhovia sa v3etky. MWISTUPY
O * = 0 *
Zakladna informaciao vyzname parametra Vybrata cesta v stromovej hierarchii
PRIKLAD:
Vyber signalu Presun parametroy
2 \MEHUHASTAVENIE Adresar VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

#Presun + servisné

Vyber koreriového adresdra VSTUPY A VYSTUPY pre presun parametrov zo sady 1 do sady 3
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3 Rozsahy parametrov podla typu vyrobku

3.1 Podpatie, prepatie

Podpatie [V] Prepatie [V]
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie [°C] Porucha [°C]
Teplota elektroniky [75] 55 70
Teplota chladi¢a [74]
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 011 — 400 090
Teplota chladiéa [74]
Unifrem 400 110 — 400 200 10 125
Teplota chladi¢a [74]
Unifrem 400 250 — 400 630 94 109

20. februara 2018
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov Cislo [2]
Diagnostické informacie (veli€iny a stavy).

4.1 Ovladanie

Skupina parametrov €islo [758]
Zobrazované veli€iny tykajuce sa ovladania a zadavacich kanalov Zelanych hodnét regulatorov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ OVLADANIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
; Zelana frekvencia meniéa. Predstavuje hodnotu na vstupe bloku ramp, &ize
Zel. Frek. [162] skuto€na frekvencia Frek. MN [47] (str. 15) sa dosiahne oneskorene po uplynutilHz

Casovych ramp.

Zel. Moment [923] [Zelany moment menica. Nm
|Panel Zel.h. [161] Zelana hodnota z panela, zadavana v okne monitor.
|Disk. zelana [10] Diskrétna Zelana hodnota [60] (str. 52).
|Motor potenc. [977] |Vystup z motor-potenciometra [970] (str. 54). %ls
[Riadiace slovo [77] [Riadiace signaly meniéa

o START Ovladaci povel pre chod motora (1 - spusti motor).

o REVERZ F Ovladaci povel pre smer to¢enia motora (1 - opacny chod).

L RESET PWM g\\//\ll?vnlj)am povel pre okamzité vypnutie napatia na vystupe menica (aktivny - vypne
O POTVRD. : : : .

PORUCH Povel pre potvrdenie (kvitovanie) poruch.

o ERR_MASTER Nadradena porucha.

o KOMP. DT Zapnutie rezimu kompenzacie mftvych dob.

o SKALAR/VEKTOR

0 - skalarne riadenie, 1 - vektorové riadenie.

o TYP DOSKY UNF

0 - UNF 400, 1 - UNF 230/400 M.

o RAMP_F_VSTUPO

Reset vstupu rampy frekvencie.

C Reset vystupu rampy frekvencie
[RAMP_F vYSTUPO ystupu rampy '

0 RAMP_F_FREEZE

Zastavenie rampy frekvencie.

o QUICK_STOP Rychle havarijné zastavenie pohonu.
o REVERZ MOM.  |Ovladaci povel pre zmenu polarity Zelaného momentu motora.
o Rezerva
X Signalizuje plynutie doby merania pri rezime automatického vypnutia menica a
Cas ON /| OFF|; PN - . . e
Cas zostavajuci do nasledovného pokusu o zapnutie menica, alebo zostavajuci
[1577] - . . i
Cas do Startu pri oneskoreni Startu.

4.2 Riadenie

Skupina parametrov €islo [759]
Veli€iny tykajuce sa riadenia meni¢a, hodnoty dbleZitych riadiacich, regulovanych a pracovnych veli€in.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
Frek. MN [47] Frekvencia na vystupe menia. Predstavuje frekvenciu aplikovaného vystupnéhoHZ
| ) napatia za rampovym blokom s uvazenim vSetkych korekcii (napr. [348] (str. 58)).

Frek. RT|Frekvencia rotora vyhodnotena matematickym modelom z elektrickych veli€in pri Hy
[937] otvorenom riadeni alebo z otackovej spatnej vazby (IRC), pri uzavretom riadeni.

F Sklzova frekvencia vyhodnotend matematickym modelom z elektrickych veli€in pri

rek. sklzu : . i PP . . R,
[938] otvorenom rlgdem’alebo z otva’\ckovej spatnej _vaztzy (IRC_)) pri uzav_retom nade,nl. P_r| Hz

skalarnom riadeni sa vyuZiva na korekciu Zelanej frekvencie od zataZenia
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Nazov [ID]

Popis

Jedn.

(kompenzacia sklzu) [348] (str. 58).

lotagky [68]

Otacky motora. Pre spravne zobrazenie je potrebné nastavit parameter Otacky motora
[356] (str. 43) podla Stitku motora.

Tato veliCina nie je ovplyvnena sklzom motora a koreSponduje so Zelanou frekvenciou
rotora.

RPM

[Nap. DC [46]

Napatie na jednosmernej zbernici. V ustalenom stave nadobuda veli¢ina hodnotu blizku
1.41 x efektivna hodnota napatia napajacej sustavy, ¢o zodpoveda nominalnemu
napatiu menica. Pri brzdeni pohonu méze vystupit na hodnotu parametra Prac. nap.
BM [377] (str. 72).

[Nap. MT [73]

Napatie na svorkach motora je nepriamo merana veli€ina, nakolko sa vyhodnocuje zo
Zelanych plneni PWM na vystupoch meni¢a a napatia medziobvodu ( Nap. DC [46]
(str. 16)).

\

[Prad MT [42]

Efektivna hodnota pridu motora na vystupe menica frekvencie.

lcos Fi [67]

Uginnik motora. Kladné hodnoty signalizuji motoricky chod a zaporné generatoricky
chod motora.

|[Moment [69]

Mechanicky moment na hriadeli rotora. Hodnota momentu motora je vyhodnocovana
matematickym modelom, ktorého presnost ovplyviiuju najma parametre Odpor rotora
[439] (str. 44), Vzajomna indukEnost [441] (str. 44) a Otacky motora [356] (str. 43). Pri
nasyteni momentu sa pohybuje v blizkosti nastavenych ohraniéeni - Zelany Moment
[920] (str. 51).

Nm

Magneticky tok rotora. Veli€ina pomocou ktorej je mozZné vidiet stabilitu a kvalitu
nastavenia regulac¢nej slu¢ky Toku a tieZ mieru budenia motora pri vektorovom reZime

?ﬁ? Tok riadenia. Pokial nezabera odbudzovanie motora (vid. [473] (str. 62)), tak zobrazovanaWb
hodnota mag. toku by mala mierne kolisat okolo hodnoty parametra Zel. Mag. Tok|
[452] (str. 61).

Modulaény . . .

index [768] Plnenie PWM na spinacich prvkoch. "

4.2.1 Vykony a energia
Skupina parametrov ¢islo [486]
Diagnosticka skupina veli¢in zaoberajucich sa energetickymi ukazovatelmi (vykon, spotreba, straty).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ VYKONY A ENERGIA

Nazov [ID] Popis Jedn.
|Prikon [70] Cinny prikon motora bez uvaZzenia strat. W
Vykon [66] Cinny vykon motora. Vyhodnoteny z pridu napétia, uginnika a G&innosti motora. W

Spotreba kWh

Pocet spotrebovanych kWh. Tento Udaj mbzZe byt vynulovany prikazom Nuluj spotrebu

kWh

vykonu [1092]

[429] [897] (str. 47).
Spotreba Pocet spotrebovanych MWh. Tento udaj mdze byt vynulovany prikazom Nulyj MWh
MWh [430] spotrebu [897] (str. 47).
Koeficient znizenia vykonu od externych vplyvov.
|Obmedz. Pri maximalnom dovolenom vykone alebo pride nadobuda hodnotu 1 a pri zaberani

obmedzenia sa znizuje az do 0. Jednotlivé podmienky obmedzenia vykonu je mozné
volit v Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73).

4.2.2 Pomocné veli€iny
Skupina parametrov €islo [534]
Pomocné a odvodené veli€iny pre Specialne pouZitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POMOCNE VELICINY

Nazov [ID] Popis Jedn.

Frek. MN|Frekvencia na vystupe rampového bloku. Vo vektorovom rezime riadenia predstavujeH
: ; g : z

ramp. [487] [referenciu regulatora rychlosti (RR).
F‘{;;] MN abs'Absoll]tna hodnota frekvencie na vystupe menica (bez znamienka smeru otacania). Hz
Ot. za prev.|Otacky za prevodovkou. Pre spravne zobrazenie je potrebné mat spravne zadany RPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 46).
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Nazov [ID]

Popis

Jedn.

Otacky
motora
[1130]

Otacky na hriadeli motora. Pre spravne zobrazenie je potrebné nastavit parametre
motora podfa Stitku motora a vykonat spravnu identifikdciu Odpor statora [345] (str.
44) pre model sklzu.

Tato hodnota je ovplyvnena aktualnym sklzom motora a zodpoveda skutoénej rychlosti
rotora.

RPM

Maxim. prad

OhraniCenie efektivnej hodnoty priudu motora na vystupe menia. Pri nhadmernom

[494] zataZzovani meni¢a mdze maximalny prud klesnut z hodnoty Maxim. prad M. [5] (str.|A
70) na hodnotu Trvaly prud [24] (str. 46).

Prud MT Efektivna nefiltrovana hodnota prddu motora (zataze) A
nefilt. [49] P :
Flr;;']fazy u Efektivna hodnota pradu fazy U na vystupe menica frekvencie. A
Flr;ZdZ] fazy v Efektivna hodnota prudu fazy V na vystupe menica frekvencie. A
Flr2u2d3]fazy w Efektivna hodnota pradu fazy W na vystupe menica frekvencie. A
Suma  |-AC|Filtrovana absolutna suma AC prudov pre vyhodnotenie ZVODU, alebo chyby meraniaA
[831] prudu.
UL1_rms . . . e e e o
[1519] Efektivna hodnota striedavého napétia fazy L1 napajacej alebo generovane;j siete. \
UL2_rms , : . i e e o
[1520] Efektivna hodnota striedavého napatia fazy L2 napajacej alebo generovane;j siete. \
UL3_rms . . . e e . o
[1521] Efektivna hodnota striedavého napatia fazy L3 napajacej alebo generovane;j siete. \
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov Cislo [1146]
Diagnosticka skupina veli¢in pre polohu a polohové systémy.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
Zel. Poloha [1149] m
Predkorekcia polohy m
[1546]
Zel. poloha +
predkorekcia [1545]
Poloha [1147] Poloha vyhodnotena na zaklade signalu Zdroj polohy [1141] (str. 65). m

|Odchylka polohy [1148]

\/zdialenost Zelanej polohy Zel. Poloha [1149]
polohy Poloha [1147] (str. 17).

(str. 17) od aktualne;

signal spinania koncovych spinacov.

Absolutna hodnota regulaénej odchylky polohy. MbéZe sa pouzit ako|™

4.3 Vstupy a vystupy

Skupina parametrov ¢islo [859]
Diagnostika vstupov a vystupov menica.

431 BIN

Skupina parametrov Cislo [1212]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ BIN

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Binarne vstupy [184] [Stav binarnych vstupov. PIny obdiZnik predstavuje fyzické zopnutie BINX.
o BIN1 Stav 1. binarneho vstupu (Svorka 1).
o BIN2 Stav 2. binarneho vstupu (Svorka 2).
o BIN3 Stav 3. binarneho vstupu (Svorka 3).
o BIN4 Stav 4. binarneho vstupu (Svorka 4).
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Nazov [ID] Popis [Jedn.
o BINS Stav 5. binarneho vstupu (Svorka 5).
0 BING Stav 6. binarneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN

Skupina parametrov Cislo [82]
Diagnosticka skupina veli€in pre analégové vstupy meni¢a AIN1 az AIN4.
Parametre analégovych vstupov je mozné upravovat v skupine parametrov [144] (str. 75).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AIN

Nazov
[ID]

Popis Jedn.

Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12 vo
AIN1 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN1 [251] (str. 76) sa vybera veli€ina, ktora sa
l[256] bude menit, podla zmeny Urovne analégového vstupu.

Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [147] (str. 75).
Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12
vztiahnuta k rozsahu AIN. %
Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [147] (str. 75).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14 vo
AIN2 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN2 [259] (str. 76) sa vybera veli€ina, ktora sa
|[280] bude menit, podfa zmeny urovne analégového vstupu.

Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [149] (str. 76).

Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14

AIN1
[Rel. [41]

IQ:::ZI 43] vztiahnuta k rozsahu AIN. %
) Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [149] (str. 76).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16 vo
AIN3 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN3 [269] (str. 77) sa vybera veli€ina, ktora sa
1281 bude menit, podfa zmeny urovne analégového vstupu. Nie je pristupny pre menicelV
UNIFREM 400 M.
Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [148] (str. 77).
AIN3 Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16
Rel. [44] vztiahnuta k rozsahu AIN. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. %
) Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [148] (str. 77).
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18 vo
AIN fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signdl AIN4 [275] (str. 78) sa vybera veli€ina, ktora sa
l[1282] bude menit, podfa zmeny urovne analégového vstupu. Nie je pristupny pre menicelV
UNIFREM 400 M.
Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [152] (str. 78).
AIN4 Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18
Rel. [45] vztiahnuta k rozsahu AIN. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M. %
| ) Parametre analégového vstupu je mozné upravovat v skupine parametrov [152] (str. 78).
4.3.3 RELE

Skupina parametrov €islo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELE

Nazov [ID] Popis Jedn.
IRelé [185] [Stav vystupnych relé. PIny obdiznik predstavuje fyzické zopnutie RELEX.
o RELE1 Stav 1. vystupného relé.
o RELE2 Stav 2. vystupného relé.
o RELE3 Stav 3. vystupného relé. Nie je pristupny pre meni¢e UNIFREM 400 M.

4.3.4 AOUT
Skupina parametrov ¢islo [700]
Diagnosticka skupina veli¢in pre analégové vystupy meni¢a AOUT1 az AOUTS3.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AOUT
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[ID] Popis Jedn.

Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:19 a X1:20 (X1:15 a
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO1 [359] (str. 81) sa vybera veli¢ina,
[[701] |podla ktorej sa meni Uroveri analégoveého vystupu.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [370] (str. 81).

Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:21 a X1:22 (X1:17 a
AO2 |X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO2 [364] (str. 82) sa vybera veli€ina,
[[702] |podla ktorej sa meni Uroveri analégoveho vystupu.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [371] (str. 81).
Prepocitana hodnota signalu na svorkach analégového vystupu X1:23 a X1:24. Parametrom
IAO3  |Signal AO3 [365] (str. 82) sa vybera veli€ina, podla ktorej sa meni Uroverni analégového
[703] |vystupu. Nie je pristupny pre menice UNIFREM 400 M.

Parametre analégového vystupu je mozné upravovat v skupine parametrov [372] (str. 82).

4.3.5 IRC1,2
Skupina parametrov Cislo [1001]
Diagnosticka skupina veli¢in pre vstupy IRC snimacov rychlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC1,2
Nazov [ID] Popis Jedn.
Frekvencia rotora ur¢ena snimacom otacok motora IRC1. Jedna sa o mechanicku
Frek. IRCA1(frekvenciu, jej hodnota sa méze od elektrickej niekofkonasobne liSit. Pomer urluje
[434] pocet poélovych parov ( Pocet pdlov motora [1049] (str. 46)). Pre vyhodnotenie rychlosti
z IRC snimaca je potrebné spravne nastavit PoCet. imp IRC1 [436] (str. 83).
Frekvencia rotora ur¢ena snimacom otacok motora IRC2. Jedna sa o mechanicku
IRC2[frekvenciu, jej hodnota sa mdze od elektrickej niekolkonasobne [iSit. Pomer uréuje

Hz

pocet poélovych parov ( PoCet pdlov motora [1049] (str. 46)). Pre vyhodnotenie rychlosti Hz
z IRC snimaca je potrebné spravne nastavit PoCet. imp IRC2 [827] (str. 83).
IRC1
prev.|Rychlost zo snimaca IRC1 za prevodovkou. Hz
IRC2
prev.[Rychlost zo snimaca IRC2 za prevodovkou. Hz

IRC1-Rozdiel frekvencii medzi IRC1 a IRC2 za prevodovkou.
za|Tato veliCina je filtrovana filtrom prvého radu podfa parametra Filter dIRC1,2 [1083] (str.|Hz
prev. [1086] |104).

Poloha na snimaci IRC1 v radianoch.

Poloha na snimadi IRC2 v radianoch.

prev.|Poloha snimaca IRC1 za prevodovkou v radianoch.

prev.|Poloha snimaca IRC2 za prevodovkou v radianoch.

Rozdiel poléh snimac¢a IRC1 a IRC2 za prevodovkou v radianoch.

4.3.6 ARC/RESOLVER
Skupina parametrov €islo [158]
Zobrazenie veli€in ziskanych z roz8irovacieho modulu pre absolutne snimace polohy.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ ARC/RESOLVER
| Nazov [ID] | Popis [ Jedn. |
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Nazov [ID] Popis Jedn.
|Uhol ARC [290] Uhol v ramci jednej otacky vyhodnoteny z absolutneho snimaca polohy.
|Frek. ARC [291] Frekvencia rotora vyhodnotena z absolitneho snimaca. Hz
Frek. ARC za prev. Rychlost zo snimaca ARC za prevodovkou. Hz

[1542]

Poloha ARC [1288]

Poloha na snimaci ARC v radianoch.

Poloha ARC za prev.

Poloha snimac¢a ARC za prevodovkou v radianoch.

[1537]

Stav RM_ARC [292] |Stavové slovo rozSirovacieho modulu RM_ARC.

\VV poriadku RM ARC komunikuje v poriadku, alebo nie je zvoleny.

LOT Strata detekcie sledovania polohy. Nastava, ked vnutorna sledovana pozicia ma
velkd odchylku od skuto€nej pozicie.

DOS Zistené poruSenie signalu na vstupe resolvera.

LOS Strata signalu na vstupe resolvera.

Parita Chybna parita udajov prenadanych z RM ARC do menica.

|IRDVEL Chybna hodnota dat prenasanych z RM ARC do menica.

|Po|oha Endat [1607] |Poloha Citana zo snimaca EnDat.

E%?Sﬁha EnDat Porucha snimaca alebo roz8irovacieho modulu EnDat.

4.4 Funkcie

Skupina parametrov €islo [760]
Veliiny tykajuce sa ostatnych volitelnych funkcii menic¢a.

4.41 PLC funkcie

Skupina parametrov Cislo [1278]

Vystup numerickych a

logickych blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

Nazov [ID] Popis Jedn.

Logické bloky|Vystup logickych operacii, prvé dva LB su rychle (reaguju 1ms) ostatné su pomalé
[8] (reaguju 10ms).
o LB1 stav LB1
o LB2 stav LB2
o LB3 stav LB3
o LB4 stav LB4
o LB5 stav LB5
o LB6 stav LB6
o LB7 stav LB7
o LB8 stav LB8
Numerické bloky

Skupina parametrov €islo [312]
Vystup numerickych blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY

Nazov [ID] Popis Jedn.
INB1 [1274] \Vysledok operacie prvého numerického bloku.
|NB2 [1275] \Vysledok operacie druhého numerického bloku.
|NB3 [1276] \Vysledok operacie tretieho numerického bloku.
|NB4 [1277] \Vysledok operacie Stvrtého numerického bloku.

4.4.2 Koncové spi

nace

Skupina parametrov ¢islo [890]
Stav a drahy koncovych spinacov.
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ KONCOVE SPINACE

Nazov [ID] Popis Jedn.
IKS [919] Stav koncovych spinacov.
o KS1 KS1 neaktivny/aktivny.
o KS2 KS2 neaktivny/aktivny.
o KS3 KS3 neaktivny/aktivny.
o KS4 KS4 neaktivny/aktivny.
o Spomaluje F>0 Spomalenie aktivne pre kladnu frekvenciu.
o Spomaluje F<0 Spomalenie aktivne pre zapornu frekvenciu.
|[Draha KS1 [891] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS1 km [929] |Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS2 [892] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS2 km [930] |Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS3 [893] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS3 km [931] [Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km
|Dréha KS4 [894] Pocet metrov prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. m
|Dréha KS4 km [932] |Pocet km prejdenych pri aktivovanej funkcii koncového spinaca. km

4.4.3 Proces.reg.
Skupina parametrov ¢islo [18]
Diagnosticka skupina veli€in pre procesny regulator.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.
Nazov [ID] Popis Jedn.
Zel. hod. PR [21] [Zelana hodnota procesného regulatora. %
Sk. hod. PR [409] Aktué]na hqdnota procesného .re_gullétora. Pokial je zapnuty procesny regulator a
pracuje spravne, hodnota sa priblizuje ku hodnote Zel. hodnota [407] (str. 96).
IDif. hod. PR [410]|Regula¢na odchylka procesného regulatora. Po vyregulovani sa blizi k hodnote 0. |%
Vystup PR [64] |AkEny zasah (vystup) procesného regulatora.
Stav PR [820] Aktualny stav procesného regulatora.
o Dolné nasytenie [Procesny regulator pracuje na dolnom obmedzeni.
o Horné nasytenie [Procesny regulator pracuje na hornom obmedzeni.

o  Odchylka v
necitlivosti

o Kladna odchylka|Odchylka procesného regulatora je kladna.
o Vyregulovany  [Procesny regulator je vyregulovany.
o Zaparkovany Procesny regulator je zaparkovany.

- Reset PR gl::ivg;/) RESET PR - integracna zlozka a vystup je rovny hodnote Hodn. pri resete [1131]

Odchylka procesného regulatora je v pasme necitlivosti.

4.4.4 Optimalizacia

Skupina parametrov €islo [707]

Nastavenie parametrov bloku optimalizacie, ktory sluzi na vyhladavanie extrému lubovolného signalu
pomocou zmeny vybratého zadavacieho Zelaného signalu.

Optimalizdcia vyhfadava taku hodnotu svojho vystupu, pri ktorom sa dosiahne kritérium vybraného signalu.
Pocas behu optimalizacie, ak su splnené podmienky merania a podmienka &innosti, sa v nastavenych
intervaloch poéitaju nové vzorky vystupu. Zarover sa do pamate uklada najdeny globalny extrém. Ak sa ma
uplatnit vystup optimaliz&cie, je potrebné ho zvolit ako zdroj niektorej Zelanej veli€iny.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA

Nazov [ID] Popis Jedn.
Vystup OPTHodnota vystupu bloku optimalizacie. Tu je mozZné sledovat stav a kvalitu
[423] optimalizacného procesu. 100% zodpoveda rozsahu min.-max. zo zadavacieho
| kanalu, ktory je napojeny na blok optimalizacie (vid. [65] (str. 98)).

Optim. krok|Krok optimalizacie predstavuje rozdiel dvoch po sebe iducich vzoriek
[742] optimalizaéného algoritmu. (vid. [65] (str. 98)).
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Nazov [ID] Popis Jedn.
Startovaci bod|Uréuje tartovaci bod optimalizacie, pri spusteni optimalizacie, ak je skenovanie
|OPT [708] rozsahu vypnuté.

Stav OPT [709] |UrCuje v akom stave sa nachadza optimalizacny blok

o0 Reset Optimalizacia je vo vychodzom alebo zablokovanom stave.

o Meranie Prebieha meranie optimalizovanej veli¢iny.

o Skenovanie Prebieha skenovanie celého vystupného rozsahu optimalizacie.
o Doladovanie |Je v stave jemného doladovania a hladania optimélneho bodu.

4.4.5 Zdvihové funkcie
Skupina parametrov €islo [853]
Diagnosticka skupina veli€in pre pretaZovaci spina¢ pohonu, vypocet zataZenia a dynamicky zdvih.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
Zat'azenie |Miera zatazenia pohonu vyhodnotena zo signalu Zatazenie. signal [843] (str. 100) aly,
[[854] vztiahnuta ku Zatazenie 100% [844] (str. 100). °

Pocet nedovolenych ovladacich sekvencii, ktoré médzu spésobit tipovanie pohonu
Tipovania |(kratke povely Startu alebo akceleracie). Po prekro€eni poctu tipovani sa zopne
l[855] pretazovaci spina¢ bez ohladu na hodnotu zatazenia pohonu. Vyhodnotenie tipovani je
mozné vypnut v parametri Rezim pretazovaka [842] (str. 101).

Stav
PRETAZ. Signalizuje v akom stave sa nachadza blok pretazovacieho spinaca.
[856]
o Reset Je aktivny signal RESET pretazovaka.

o Detekcia |Prebieha autodetekcia hranic pretazenia.

o PretaZenie |Nastalo pretaZenie. Chod smerom hore (kladna rychlost) je zablokovany.
o Tipovanie ([Vela nedovolenych "tipovacich" ovladacich povelov.

o Ustalenie |Pohon pracuje v statickom rezime.

o Dynamika |Pohon pracuje v dynamickom rezime.

4.4.6 Pantograf
Skupina parametrov €islo [122]
Diagnostika funkcie "vypadok Pantografu".

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF

Nazov [ID] Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vypadok pantografu".
o Chyba pantografu \/znikla porucha " E41-Vypadok Pantografu (str. 32)".
o Varovanie pantografu \Vzniklo varovanie " W39-Vypadok pantografu (str. 29)"
o Vypnutie CHARGE Pri chybe alebo varovani vypadku pantografu sa rozpojil nabijaci stykag.
o Moment motor = 0 Po vypadku pantografu motor obmedzil motoricky moment na nulu.
o Funkcia zapnuta Funkcia pantografu je zapnuta.
o Nevypisuj varovanie \/ypis varovania je blokovany.
[Napatie pantografu [113] |Hodnota napatia na pantografe trolejového vozidla. |V

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov €islo [868]
Diagnosticka skupina veli¢in pre externu tepelnu ochranu (ETO).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
Nazov [ID] Popis Jedn.
Teplota na snimaci ETO. Po prekroCeni teploty danej parametrom Varovanie ETO [865]

-I;?I'F(,)ICEtB%Q] (str. 103) meni€ vygeneruje varovanie. Po prekroCeni teploty danej parametrom Porucha|°C
| ETO [866] (str. 103) meni¢ vygeneruje poruchu " E38-Teplota ETO (str. 32)".

Prad ETO|Meraci prud externej tepelnej ochrany. Spravidla sa voli ako zdroj signalu niektorého mA
[870] analégového vystupu AOUT1 az AOUTS3.

Napatie Hodnota odmeraného Ubytku napatia na snimaci ETO. \
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Nazov [ID] Popis Jedn.
[ETO [867]
Odpor Hodnota odporu snimaca ETO.

snimaca Pri viacerych snimacoch zapojenych do série predstavuje priemernud hodnotu odporu na|Q
[871] jednom z nich.

4.4.8 Diferencial
Skupina parametrov Cislo [1243]
Veli¢iny pre diagnostiku momentového diferencialu.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIAL

Nazov [ID] Popis Jedn.
Rozdiel hodné6t|Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 105) a Sig.2Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 105).
ﬁ;'fslic'a Zel. frek. Korekcia Zelanej frekvencie od diferencialu. Hz

4.5 Stav menica

Skupina parametrov €islo [761]
Veli€iny tykajuce sa celkového stavu meni€a a jeho sucasti.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ STAV MENICA

Nazov [ID] Popis Jedn.
Jednosmerné ovladacie napatie 24V. MozZnost' detekcie miery zataZenia zdroja
INap. 24V [72] ovladacimi vstupmi a vystupmi. Pri poklese napatia pod 16 V meni¢ vygeneruje|[V

poruchu " E16-Pretazenie zdroja (str. 31)".
Napéatie batérie ktord zalohuje pamat nastaveni a historickych zaznamov v

|Nap. batérie [773] menici \
Motohodiny MN[Motohodiny meni€a. Doba prevadzky menia v zapnutom stave (pod napatim). h
[496] Tato hodnota mbZe byt nulovana iba servisnymi pracovnikmi.
Prev.motohod.MT |Prevadzkové motohodiny motora. Cas &innosti meni¢a (v STARTE). Tato h
[497] hodnota m6Zze byt nulovana prikazom Nuluj motohod. MT [1075] (str. 43).
Stav menica [76] [Stavové slovo menica.
o Porucha Meni¢ je v poruche.
o SW_Err_Pin Systémovy, vnutorny stav menica.
o Chod Meni¢ na vystupoch generuje napatie.
o DC nabity Jednosmerny medziobvod je nabity.
o MT nabudeny Motor je nabudeny.
o Rozb./Dob. F (neaktivny) - motor zrychluje, (aktivny) - motor spomaluje.

. Aktivny - chod vpred (+), neaktivny - chod vzad (-). Jedna sa o polaritu zelanej
o Fzel>0 .

frekvencie.

o F = Fzel Ak je aktivny tak je dosiahnuta zelana frekvencia.
o Varovanie V' menici vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie.
o Aktivny Trvale aktivny priznak. M&Ze byt pouZity ako logické 1.
o Odbudz. MT Motor je eSte nabudeny, blokuje sa Start.
o Pripraveny Meni€ je pripraveny k povelu Start. (READY).

Ovladanie relé mechanickej brzdy motora (ELHA, elektromagn. brzda). Pri aktivnej
urovni je odbrzdené.

Aktivny - generatoricky rezim prevadzky, neaktivny - motoricky rezim prevadzkyj
motora.

Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom sa jedna o znamienko
frekvencie vyhodnotenej matematickym modelom.

o Mech. brzda

o Motor/gener.

o Frot>0

Stav men. neg. . )
9-lStavové slovo negované.

[547]
Pozri volby parametra Stav meni€a [76] (str. 23)
Warning [250] |Stav jednotlivych varovani.
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Nazov [ID]
Warning2 [424]

Popis

Stav jednotlivych varovani.

|Error [781]

Stav jednotlivych poruch.

[Error2 [780]

Stav jednotlivych poruch.

4.6 Tepelné ochrany
Skupina parametrov €islo [485]

Diagnosticka s

kupina veli€in tykajucich sa tepelnych ochran a pretazeni.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ TEPELNE OCHRANY

Nazov [ID]

Popis

Jedn.

Teplota
[chladica [74]

Teplota chladi¢a vykonovych prvkov. Po prekroCeni teploty danej parametrom
Varovanie Tchl [767] (str. 109) meni¢ vygeneruje varovanie " W6-Teplota chladica
(str. 27)". Po prekroceni teploty danej servisnym parametrom "Porucha Tchl" menic
vygeneruje poruchu " E1-Teplota chladi¢a (str. 31)". Ak teplota klesne pod minimalne
ohranic¢enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je nepristupna.

Ak teplota chladi¢a klesne pod minimalny rozsah merania, zobrazena hodnota je
nepristupna.

°C

Teplota elektroniky riadiacej dosky menia. Po prekro€eni teploty danej parametrom
Varovanie Tel [204] (str. 109) meni¢ vygeneruje varovanie " W7-Teplota elektroniky

Teplota (str. 27)". Po prekroceni kritickej teploty podla servisného parametra "Porucha Tel"
elektroniky [meni¢ vygeneruje poruchu " E22-Teplota elektroniky (str. 31)". Ak teplota klesne pod|°C
[75] minimalne ohrani€enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je nepristupna.

Ak teplota klesne pod minimalne ohranic¢enie meracieho kanala, zobrazena hodnota je

nepristupna.
Tepelny int.|Miera oteplenia menica. Pri presiahnuti 100% vznikne porucha " E8-Pretazenie meniéao/
[MN [31] (str. 31)". °
Cas integr.|x e . " . L .
MN [1219] Cas zostavajuci do ukoncenia poruchy " E8-Pretazenie menica (str. 31)". S
Tepelny int.Miera oteplenia motora, pri presiahnuti 100% vznikne porucha " E29-Pret’a2enie(y
[MT [33] motora (str. 32)". 0
Cas integr.x N . " - "
MT [1220] Cas zostavajuci do ukoncéenia poruchy " E29-PretaZzenie motora (str. 32)". S
4.7 Komunikacia
Skupina parametrov €islo [219]
Informacie tykajuce sa sériovych komunikacii MODBUS, PROFIBUS, RS485, CAN.
471 MODBUS
Skupina parametrov €islo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ MODBUS

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Modbus zel.h. [934]|Zeland hodnota z Modbus protokolu. %
SW_MODBUS [935] Stavové s]oyo posielané po komunikacii Modbus. Pre detailnejSi popis pozri
dokumentaciu k protokolu Modbus.
Pozri volby parametra SW_PB [804] (str. 25)
CW_MODBUS Riadiace slovo poslané Modbus mastrom. Pre detailnejSi popis pozri
[936] dokumentaciu k protokolu Modbus.
[Pozri volby parametra CW_PB [805] (str. 25)
|Last Addr. [662] Posledne prijata adresa zariadenia. hex
|Last Func. [663] Posledne prijata funkcia (mo6ze sa jednat aj o iné zariadenie). hex
Last reg. [741] Pogledne prijaty r_eglster (’Ien pre toto zariadenie, ak je pristup k viacerym hex
registrom, zobrazuje sa prvy).
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Nazov [ID] Popis Jedn.
|Last result [664] |Vysledok posledne prijatej funkcie ur€enej pre toto zariadenia. hex
|Last lenght [665] ([Velkost v bajtoch posledne prijatého framu po MODBUSe.
|Last CRC [666] Posledne prijaté CRC (mb6zZe sa jednat aj o frame pre iné zariadenie). hex
;V;iz]sage count Pocet celkovo prijatych sprav aj chybnych. hex
%Zg] error  count Pocet prijatych sprav s chybnym CRC kontrolnym suétom. hex
E)g:ﬁptlon count Pocet sprav na ktoré bolo odpovedané chybovou spravou. hex
Slave count [801] |PocCet sprav prijatych s platnou adresou zariadenia. hex
No response [802] Polet sprav prijatych s platnou adresu zariadenia, na ktoré zariadenie hex

neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov €islo [817]

Diagnostika zbernice

PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Profibus zel.h. [809] |[Zelan& hodnota z Profibus protokolu. %
SW_PB [804] Stavové slovo posielané po komunikacii Profibus. Pre detailnejSi popis pozri

dokumentaciu k rozSirovaciemu modulu Profibus.

On

o Ready To Switch

Nie je aktivny reset menic¢a (Coast stop), ani nie je aktivny quick stop, ani nie je menic
v poruche, ani sa menic neinicializuje.

o Ready To Operate

Menic je pripraveny k povelu Start.

o Operation Enabled

Meni€ na vystupoch generuje napétie.

o Fault Present

Menic je v poruche.

Neaktivny - menic je v resete, su zablokované vystupy menic¢a, aktivny - menic¢ nie je Vv

o No OFF 2

resete.
o No OFF 3 Neaktivny - je aktivovany quick stop menica, aktivny - nie je aktivny quick stop menica
o Switching  On|Je aktivny reset menic¢a (Coast stop), alebo je aktivny quick stop, alebo je menic v
|Inhibited poruche, alebo sa menic inicializuje.

o Warning Present

\V menici vzniklo varovanie alebo funkéné hlasenie.

tolerance

o Speed Error within

Ak je aktivny tak je dosiahnuta zelana frekvencia.

o Control Requested

Neaktivny - meni¢ neakceptuje riadiace slovo z komunikacnej linky, aktivny - menic je|
ovladany riadiacim slovom z komunikaénej linky.

o F or n Reached

Ak je aktivny tak je dosiahnuta Zelana frekvencia.

o Chod

Meni€ na vystupoch generuje napétie.

o Sada b0 Bit O binarnej kombinacie aktivnej sady.

o Sada b1 Bit 1 binarnej kombinacie aktivnej sady.

o LB3 Stav logického bloku 3.

o LB4 Stav logického bloku 4.

lcw_PB [805] (Ij?iadiace ’slpvo p9§lané . Profibus mastrc?m. Pre detailnejSi popis pozri

okumentaciu k rozSirovaciemu modulu Profibus.

o ON Meni€ sa pripravy na akceptovanie povelu Start.

. No OFF 2 Nealffl'vny - je aktivovany reset meni¢a (Coast stop), aktivny - normalna ¢innost
menica.

o No OFF 3 Neaktivny - je aktivovany quick stop menica, aktivny - normalna ¢innost menica.

o Enable Operation  [Start meni¢a. Meni& zaéne generovat na vystupoch napétie.

o Enable  Ramp|Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny - normalna €innost’ vstupu

Generator rampy frekvencie.

o Unfreeze Ramp

Neaktivny - zastavi zmenu na vystupe rampy frekvencie, aktivny - povoli zmenu na
vystupe rampy frekvencie.

o Enable Setpoint

Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny - normélna &innost’ vstupu
rampy frekvencie.
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Nazov [ID] Popis [Jedn.
Kvitovanie poruchy (len zmena z neaktivheho stavu na aktivny). Kvitovanie poruchy
0 Fault Acknowledge musi byt povolené v parametri Zdroj. potvrd. poruchy [165] (str. 107).
o Bit 8 Nevyuzité
o Bit 9 Nevyuzité
5 Control by PLC ls\llgslétwny - meni¢ neakceptuje riadiace slovo, aktivny - meni¢ akceptuje riadiace
o Bit 11 Nevyuzité
o Bit 12 NevyuZité
o Bit 13 Nevyuzité
o Bit 14 Nevyuzité
o Bit 15 Nevyuzité
F;B1;)l\]IIASTER Error Pocet chyb v komunikacii medzi Profibus modulom a Profibus mastrom. hex
PB-MN Error [818] |Pocet chyb v komunikacii medzi meni¢om a Profibus modulom. hex

4.7.3 RS LINKY
Skupina parametrov ¢islo [228]
Diagnostika sériovych liniek.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ RS LINKY

Nazov [ID] Popis Jedn.

|FRAME_ERR USB [232] Pocet'nespravnel prijatych dat po linke USB. (Nespravna parita,
nespravny stop bit,...)

|FRAME_ERR_RS485 [229] Pocet’nespravne. prijatych dat po linke RS 485. (Nespravna parita,
nespravny stop bit, ...)

FRAME_ERR_EXT MODUL P_ocet nespravne pruatych dat (Nespra\v/na parita, nespravny st‘o;’)
[233] bl’t,v...) po seriove; linke na externom rozsirovacom module (volitelna
sucast menicov).

4.8 Verzia SWa HW

Skupina parametrov €islo [762]
Informacie o menici a jeho sucastiach (Prevazne statické udaje).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

Nazov [ID] Popis Jedn.
|[UNIFREM SW verzia [379] \Verzia softvéru meni¢a UNIFREM.
Vyr. €islo [35] Prva Cast’ unikatneho vyrobného ¢&isla menica. hex
Vyr. Cislo 2 [36] Druha &ast unikatneho vyrobného &isla menica. hex
|Datum param. [380] Datum vygenerovania parametrov.
|Cas param. [381] Cas vygenerovania parametrov.

4.9 Datum a cas
Skupina parametrov Cislo [1213]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ DATUM A CAS

Nazov [ID] Popis Jedn.
[Datum [210] Aktualny datum nastaveny v menici.
|éas [209] Aktualny €as nastaveny v menici.
[Deni [1046] Aktualny den nastaveny v menici.
o Pondelok | o Utorok | o Streda | o Stvrtok | o Piatok | o Sobota | o Nedela
Skus. doba [1006] |Po<':et dni do konca skusobnej prevadzky menica. |d
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5 VAROVANIA

Vypis na displeji

Popis

EF1 -Reset PWM

Zablokované vystupy menica. Zdrojom RESETU mdze byt binarny vstup alebo akykolvek
signal podla Zdroj resetu [704] (str. 48).

W2-Nabijanie DC

Ak toto varovanie trva dihSie ako 30 sekind po zapnuti menica, pravdepodobne nezoplo
nabijacie relé, ¢o mbze byt spdsobené nespravnymi parametrami napajacej sustavy,
alebo poskodenim nabijacieho obvodu meni¢a. Po€as varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Problém
|systému

\Vyskytol sa softvérovy problém v zariadeni. Kontaktujte prosim servis.

W4-Pret'azenie
24V

Napajacie napatie 24V pokleslo pod 22V. Pravdepodobne je pretazeny zdroj 24V. Pogas
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

|F5-Obmedzenie
vykonu

Obmedzenie vykonu po dosiahnuti kritickej teploty alebo stavu pretazenia. Funkcia
obmedzenia vykonu sa nastavuje v parametri Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73). Pocas|
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Obmedz. vykonu [1092] (str. 16).

\Vysoka teplota chladia. Veli¢ina Teplota chladica [74] (str. 24) prekrocila hodnotu danu
parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 109). Ak je zapnuta funkcia automatického

WG'T?P lota obmedzenia vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73), m6ze meni¢ obmedzit vykon. Pri
|Ichladica N ; . I A s 9 )

Castom a nadmernom prehrievani klesa Zivotnost’ zariadenia. PoCas varovania sa v okne|

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota chladi¢a [74] (str. 24).

\Vysoka teplota riadiacej elektroniky. Veli€ina Teplota elektroniky [75] (str. 24) prekrocila
W7-Teplota hodnotu danu parametrom Varovanie Tel [204] (str. 109). Pri ¢astom a nadmernom
lelektroniky prehrievani klesa Zivotnost' zariadenia. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

W8-Podpitie DC

Nizke napatie jednosmerného medziobvodu. Veli¢ina Nap. DC [46] (str. 16) klesla pod
dovolend minimalnu hodnotu - riadenie a vyhodnocovanie ostatnych poruch je
zablokované. Pogas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]
(str. 16).

W9-Nasytenie
vyst. PWM

Meni¢ dosiahol maximalne napatie na vystupe. Pri aktualnej hodnote napétia
medziobvodu je maximalne plnenie PWM modulécie a regulatory pracuju na nasyteni,
pricom klesa kvalita regulacie. Po€as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
Modulaény index [768] (str. 16).

W10-Pret’azenie
|IMN

Meni€ sa pretaZzuje - integral menica Tepelny int. MN [31] (str. 24) prekrocil hodnotu 90%
a onedlho mdzZe vzniknut porucha " E8-Pretazenie menia (str. 31)", po ktorej je menid
zablokovany na dlhSiu dobu !. Ak je zapnuta funkcia automatického obmedzenia vykonu
Obm. vykonu (OV) [766] (str. 73), m6ze meni¢ obmedzit vykon. PoCas varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 24).

W11-Porucha
ventilatora

Ventildtory na chladi¢i menia su poskodené alebo zanesené necistotami. Ak sa problém
neodstrani, méze dochadzat ku prehrievaniu meni¢a a vzniku inych poruch a varovani.

W12-Vymeiite
|batériu

Napatie na 3V batérii riadiacej karty pokleslo pod hodnotu 2.7V. Ak sa batéria nevymeni,
hrozi strata nastaveni a uloZenych historickych zaznamov. Pogas varovania sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. batérie [773] (str. 23).

W13-Externa
|teplota

Teplota externého snimaca teploty Teplota ETO [869] (str. 22) prekrocCila hodnotu danu
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 103). Po¢as varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

W14-Prehriatie
IIGBT

\Vykonovy modul sa tepelne pretazuje. Meni¢ pracuje pri vysokom prude na vysokej
vzorkovacej frekvencii. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
maximalneho pradu IGBT.

W15-Nastav
|datum a ¢éas

Datum a ¢as neboli nastavené.

W16-Neoziveny
menicé

Meni¢ nepreSiel celym vyrobnym procesom.

W17-Pret'azenie
|MT

Motor sa pretazuje - tepelny integral motora Tepelny int. MT [33] (str. 24) prekrogil
hodnotu 90% a onedlho méze vzniknut porucha " E29-Pretazenie motora (str. 32)", po|
ktorej je meni¢ zablokovany dlhSiu dobu. Po€as varovania sa v okne PORUCHY)|
zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 24).

F18-Brzdenie
tokom

Je aktivna funkcia brzdenie tokom, motor pracuje pri zvySenom magnetickom toku a ¢ast
z brzdnej energie sa meni na teplo motora. Po€as varovania sa v okne PORUCHY|
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zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]
skupine [774] (str. 72).

(str. 16). Brzdenie tokom sa mdZe parametrizovat' V|

|F19-Mech. brzda

Zelana frekvencia je pozastavena na hodnote frekvencie brzdy Frekvencia brzdy [522]
(str. 100), kym neuplynie doba oneskorenia a reakcie brzdy Oneskorenie brzdy [519] (str.
100) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 100). Po€as varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 100).

|F20-Zabera BM

Aktivoval sa brzdny modul. Do BO sa privadza prebyto¢na energia, ktord sa meni na
teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 72). PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W21-Odbudenie
IMT

Caka sa na odbudenie motora po vypnuti napéti. Pokial sa neodbudi motor nie je mozny)|
opatovny Start. Doba odbudzovania motora sa da ovplyvnit parametrom Cas. konst. MT]
[79] (str. 44). Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]
(str. 16).

F22-Pridova

Zabera prudova limita. Prud dosiahol hodnotu danu parametrom Maxim. prad M. [5] (str.
70) alebo Maxim. prad G. [549] (str. 70) a obmedzuje sa vystupna frekvencia spolu |
napatim. Pri generatorickej prevadzke sa motor rozbieha a pri motorickej spomaluje. Vv,

limita ramci dovoleného rozsahu frekvencii. Po¢as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Prud MT [42] (str. 16).
Prebieha identifikacia odporu starora a pociatocného napatia. Pokial je zapnuta
W23-Identif.R  alidentifikacia Rs v parametri Skalar. ident. RS [383] (str. 60), motor stoji na nulovej
|Upoc rychlosti. Pri prvom spusteni méze trvat dlhSie ako pri opakovanych spusteniach motora.

Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Odpor statora [345] (str. 44).

|F24-Nafazovanie

Prebieha hladanie frekvencie rotora a nafdzovanie do roztoéeného motora. Pocas
nafazovania motor negeneruje plny moment na hriadeli. Nafazovanie je mozné vypnut
parametrom Nafazovanie [374] (str. 70). PoCas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

W25-Max.
Inapatie

Nasytenie regulatorov pradu. Meni¢ nie je schopny vygenerovat na vystupe viac napatia.
Horna hranica generovaného napatia je dana parametrom Maxim. napatie [495] (str. 70).
Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73] (str. 16).

W26-Max.
Toku

prad

Nasytenie tokotvornej zlozky prudu. Pravdepodobne je nastavena prili§ vysoka hodnota
parametra Zel. Mag. Tok [452] (str. 61), alebo parameter Vzajomna indukénost' [441]
(str. 44) ma prili§ mald hodnotu. Maximalny prud je dany hodnotou Maxim. prad M. [5]
(str. 70). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota tokotvorného pradu
is1.

W27-Max.
|[IMom.

prad

Nasytenie momentotvornej zlozky pradu. Motor je momentovo pretazeny alebo su
nastavené nespravne nominalne parametre motora (vid. [58] (str. 41)). Maximalny prud
je dany hodnotou Maxim. prad M. [5] (str. 70). Po€as varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota momentotvorného pridu is2.

W28-Max.
[Moment

Nasytenie momentu motora na hodnotu niektorého max. momentu (vid. [477] (str. 63)).
Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Moment [69] (str. 16).

|F29-Os|abenie
Toku

Motor pracuje v oblasti zoslabovania toku, pre dosiahnutie nadsynchrénnych frekvencii. V
tomto rezime klesa moment motora nepriamo-umerne od otacok. PoCas varovania sa V,
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

W30-Min.
[Magn.Tok

Pocas odbudzovania magneticky tok dosiahol minimalnu dovolenu hodnotu. Pohon uz nie
je schopny ist na danej zatazi vySSou rychlostou. Pogas varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

F31-Dynamicky
dobeh

Napatie medziobvodu prekrocilo referenciu DD Referencia DD [754] (str. 71) a korekcia
zvySuje frekvenciu oproti rampovym funkciam. Len ak je zapnuty rezim Dynamického
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71). Poas varovania sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

|F32-Kinetické
zalohovanie

Napatie medziobvodu kleslo pod referenciu KZ Referencia KZ [753] (str. 71) a korekcia
znizuje frekvenciu oproti rampovym funkcidm. Len ak je zapnuty rezim Kinetického
zalohovania v parametri Kinet. zalohovanie (KZ) [748] (str. 71). Po€as varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-Rychly Bol aktivovany bezpe&nostny STOP, po ktorom je zablokovany START. Meni¢ sa
STOP odblokuje po zruseni Povelu START pri neaktivnom bezpeé&nostnom (rychlom) STOP-e.

F34-Funkcia Uplatiiuje sa zrychleny dobeh "KONTRA" pri opacnej polarite zelanej frekvencia a
KONTRA vystupu rampy. PocCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota K-kontra [807]

(str. 69).
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W35-Parkovanie
|PR

Boli splnené podmienky pre zaparkovanie meni¢a od procesného regulatora (vid'.:
Parkovanie PR [414] (str. 97)). Po€as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
Dif. hod. PR [410] (str. 21).

F36-Pret'azovak

Zopol pretazovaci koncovy spina¢ po nadmernom zatazeni pohonu. Po&as varovania sa

zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZataZenie [854] (str. 22).
F37-Pret'az. Rezim detekcie hranic pretazenia - PretaZovaci spinaé je vyradeny z Cinnosti. PoCas
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZataZenie [854] (str. 22).

W38-Odpojeny
|motor

Prilis nizky prud motora. Pravdepodobne nie je pripojeny motor alebo parametre motora
nezodpovedaju pripojenému motoru. PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Prad MT [42] (str. 16).

W39-Vypadok
antografu

Pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla. Po€as varovania sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Napatie pantografu [113] (str. 22).

o]
I\N40-Obmedz.
sklzu

Meni¢ obmedzil frekvenciu aby nebol prekro€eny maximalny povoleny skiz motora. PoCas
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938] (str. 15).

W41 -Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni¢om stanoveny ¢as PB Var. timeout [815] (str. 113).

W42-Modbus Modbus master nekomunikuje s meni¢om stanoveny ¢as MB Var. timeout [962] (str.
Timeout 111).

F43-Koncovy , S . . . :

spinac 1 Je zopnuty koncovy spina¢ 1. Nastavenie je mozné v skupine [876] (str. 93).
::?n-gggcovy Je zopnuty koncovy spina¢ 2. Nastavenie je mozné v skupine [877] (str. 94).
::?l;ia(ggcovy Je zopnuty koncovy spina¢ 3. Nastavenie je mozné v skupine [878] (str. 94).
::?r;ia(g:covy Je zopnuty koncovy spinac 4. Nastavenie je mozné v skupine [879] (str. 95).

F47-Prepinanie
sady

Prebieha prepinanie do inej sady parametrov. Ak hlasenie pretrvava, tak sady nie je
mozné prepnut a ¢aka sa na splnenie podmienok prepnutia (niektoré parametre sa mézu
zmenit' len v stope). Po¢as varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota [222] (str.
115).

[F48-Bod obnovy

\/ytvara sa bod obnovy nastavenia menica.

\W49-Externé
varovanie

Je aktivny signal externého varovnia, ktory sa nastavuje v parametri Ext. var. signal [965]
(str. 109).

\W50-Pret'azenie
ICPU

Nadmerné pretaZenie riadiaceho procesora meni€a. Pri vyskyte tohto varovania sa
znizuje kvalita riadenia. Odporu¢a sa znizit vzorkovaciu frekvenciu meni¢a Vzorkov.
frekvencia [6] (str. 46). PoCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
zatazenia 10ms vypoctového prerusSenia.

F51-Nabeh
menica

Inicializacia meni¢a. Cas inicializacie je dany Cas nabehu MN [1154] (str. 47). Meni¢
ignoruje ovladacie povely a signaly.

\W52-Frekvencia
|orzdy

Zelana frekvencia Zel. Frek. [162] (str. 15) je mensia ako Frekvencia brzdy [522] (str.
100). Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522]
(str. 100).

W53-Blokovanie
IBM

Blokovanie spinacich impulzov BM od zdroja blokovania ¢innosti BM Blokovanie BM|

[1204] (str. 72).

|F54-Auto
vyp./zap.

Prebieha odpocitavanie Casu oneskorenia vypnutia/zapnutia pri _nespinei podmienok
chodu. Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Cas ON / OFF [1577]
(str. 15).

W55-Cakanie na
STOP

gv:akanie na povel STOP. Kvoli bezpecnosti musi prist povel STOP a az nasledne povel
START aby as spustil pohon.

W56-Nizka
|kapacita DC

Nizka kapacita DC medziobvodu, velké zvinenie medziobvodu.

W57-Vypadok
|IRC

Meni¢ dostava chybné signaly od IRC1 alebo IRC2. Testovanie je mozné vypnut v
parametri Rezim por. IRC/ARC [535] (str. 106). Po¢as varovania sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

|F58-Identifikécia

Identifikdcia parametrov motora prebieha. Po€as varovania sa v okne PORUCHY
zobrazuje hodnota Stav identifikacie [994] (str. 67).

W59-Nespravny

Zmente smer IRC. Pocas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-

smer IRC

IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
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W60-Nasytenie
[rychlosti

Obmedzenie momentu z dévodu nasytenia rychlosti. Pri momentovom riadeni sa dosiahla
Zelana rychlost Zel. Frek. [162] (str. 15), hodnota momentu Moment [69] (str. 16) sa
preto méZe lisit od Zelaného momentu Zel. Moment [923] (str. 15). Pogas varovania sa V|
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

W61-Dynamicky
zdvih

Funkcia Dynamicky zdvih obmedzuje maximalnu frekvenciu pohonu podla aktualneho
zataZenia. DZ sa mézZe konfigurovat v skupine [1068] (str. 102). Pogas varovania sa V
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Zatazenie [854] (str. 22).

'W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkcia sledovania rozladenia IRC1 a IRC2 vyhodnotila hrani¢né rozladenie a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budenie vykonovych tranzistorov), alebo nastalo
obmedzenie momentu podla parametrov v skupine Rozladenie IRC1,2 [1082] (str. 104).
PocCas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev.
[1086] (str. 19).

\Vykon je obmedzovany pre zabranenie &innosti motora v nestabilnej ¢asti momentovej

\W63-Pokles charakteristiky. V U/f rezime sa zdanlivy vykon obmedzuje ak frekvencia statora prekroci
vykonu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 60). Vo vektorovem rezime sa zdanlivy vykon
obmedzuje automaticky, nezavisle od nastavenia.
W64-Chyba . . C . . N .
, Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie
nadradenych ! : )
sluciek vektorového riadenia.
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6 PORUCHY

Vypis na displeji

Popis

E1-Teplota
chladi¢a

Teplota chladi¢a prekrocila dovolenu hranicu teploty. Je potrebné zvysit ucinnost
chladenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota chladi¢a
[74] (str. 24).

E2-Vypadok vyst.
fazy

Meni¢ vyhodnotil nesymetriu vystupnych prudov, ktora méze byt doésledkom prerusenia
vystupnej fazy alebo poSkodenia pripojeného zariadenia. Poruchu je mozné vypnut v
parametri Vyp. vyst. fazy [338] (str. 105).

[E3-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E4-Prepitie

Napatie na jednosmernej zbernici prekrocilo maximalnu povolentd hodnotu ktora je
nastavena od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap.
DC [46] (str. 16).

E5-Podpitie

Napatie na jednosmernej zbernici pokleslo pod minimalnu hodnotu ktora je nastavena
od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]
(str. 16).

E6-Watchdog

Chyba spdsobena aktivovanim ochran pri pozastaveni alebo preruseni chodu riadiaceho

PWM SW pocas procesu jeho ladenia.
E7-Externa Je aktivny externy poruchovy signdl. Zdroj poruchy sa nastavuje v parametri Ex. porucha
porucha signal [527] (str. 106).

E8-Pret’azenie
menica

Nastalo tepelné pretazenie menica. Charakter zatazenia je mozné menit parametrami
Rezim prevadzky [23] (str. 46), Trvaly prud [24] (str. 46) a aktualnu mieru zatazenia
menica sledovat vo veli€ine Tepelny int. MN [31] (str. 24). Pri trvani poruchy sa v okne|
PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 24).

E9-Systémova
chyba

Vazna porucha menic¢a - Volajte NON-STOP servisnu linku VONSCH s.r.o.!

E10-
Nadfrekvencia

Velicina Frek. MN [47] (str. 15) prekroCila maximalnu dovolend hranicu danu
parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 106). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

|E11-Nadprud

PrekroCenie maximalneho dovoleného vystupného prudu, ktorého hodnota zavisi od
parametra Rezim prevadzky [23] (str. 46) a od vyroby prednastavenych pretazeni
meni€a. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Prad MT [42] (str.
16).

|E1 2-Skrat

Vykonovy modul IGBT vyhodnotil skrat, ktory méze vzniknat pri medzifazovom alebo
zemnom skrate na vystupoch U,V,W alebo nadmernou Spi¢kou prudu, ktora sa mdze
objavovat pri nespravnej instalacii zataze (dlhé privody, nespravny typ kabla).

E13-Vypadok vst.
faz

Meni¢ vyhodnotil nesymetriu napajacich napati, ktora méze byt désledkom prerusenia
vstupnej fazy. Poruchu je mozné vypnut v parametri Vyp. vst. fazy [337] (str. 105).

E14-Bezpec.
vstup

Je rozopnuty bezpeénostny vstup na svorke X1.7. Pre povolenie Startu je potrebné
pripojit na bezpec€nostny vstup (EN13849-1 kat.3) meni€a napatie +24V (prepoijit svorky
X1:7 - X1:8).

[E15-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E16-Pret'azenie
zdroja

Napatie zdroja Nap. 24V [72] (str. 23) kleslo pod dovolent minimainu hodnotu, alebo
nastal skrat na ovladacej svorkovnici. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje
hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

E17-Skrat  brzd.Brzdny modul vyhodnotil nadmerny prdd vykonového tranzistora. Pri¢inou méze byt
modulu skrat na BO alebo chybny BM.
E18-Porucha Ak je typ pouzitétho modulu SKiiP, doSlo k poruche usmerfiovaca. Pri inych typoch
usmer. (HW ; . .
ERR1) modulu sa jedna o neobsadenu HW poruchu 1.
[E19-HW ERR2  [Neobsadena HW porucha 2
[E20-HW ERR3  [Neobsadena HW porucha 3
[E21-Rezervovana |Neobsadena porucha.
PrekroCena maximalna dovolena teplota riadiacej elektroniky meni¢a. Zvyste ucinnost
E22-Teplota . - ; A RN . .
elektroniky chladenia menica, _pnpadne doinstalujte kI|m_at|zaC|u. Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

E23-Rusenie brzd.
modulu

Porucha vzniknuta rusenim riadiacej dosky. DoSlo k nespravnej instalacii menia alebo
silnému elektromagnetickému ruseniu z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
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Vypis na displeji

Popis

mozné vypnut v servisnych parametroch.

[E24-Rusenie
vykon. modulu

Porucha vzniknuta ruSenim riadiacej dosky. DoSlo k nespravnej instalacii menia alebo
silnému elektromagnetickému ruseniu z okolitych zariadeni. Testovanie tejto poruchy je
mozné vypnut v servisnych parametroch.

[E25-Preruseny
AIN1

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN1 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analégového vstupu alebo chybu elektroniky]
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN1 [256]
(str. 18).

[E26-Preruseny
AIN2

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN2 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analégového vstupu alebo chybu elektroniky
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN2 [280]
(str. 18).

[E27-Preruseny
AIN3

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN3 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analégového vstupu alebo chybu elektroniky
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN3 [281]
(str. 18).

[E28-Preruseny
AIN4

Pri nastavenom Type AIN na 2 az 10 V (4 az 20mA) hodnota AIN4 poklesla pod hranicu
1V resp. 2mA. Signalizuje preruSenie analégového vstupu alebo chybu elektroniky|
riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota AIN4 [282]
(str. 18).

E29-Pret'azenie
motora

Nadmerné tepelné pretazenie motora. Spdsob vyhodnotenia vysokej teploty motora sa
nastavuje v parametri Pretazenie mot. [27] (str. 105). Aktualny stav tepelného integralu
motora je v Tepelny int. MT [33] (str. 24). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY|
zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 24).

E30-Zvod
Meranie |

Zvod prudu na motorovom kabli alebo HW chyba dosky - chyba v merani vystupnych
prudov. Odporuca sa premerat zvody na vystupnom motorovom kabli. Je mozné Ze
riadiaca doska je znecistena vodivymi nedistotami. Kontaktujte servis VONSCH s.r.o.!
Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota sumy prudov vsetkych
vystupnych faz menica.

|[E31-Vera poruch

\Vzniklo viacej poruch ako je pocet nastaveny v parametri Max. poCet por. [431] (str.
107) v ¢asovom intervale menSom ako Min. periéda por. [432] (str. 108). Pri trvani
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota poctu vzniknutych poruch.

E32-Chyba IRC

Vypadok IRC. Skontrolujte pripojovaci kabel IRC. Testovanie vypadku IRC je mozné
vypnut v parametri Rezim por. IRC/ARC [535] (str. 106). Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

[E33-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E34-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E35-Rezervovana

Neobsadena porucha

E36-Chyba Nepodarilo sa zapisat data do pamate FLASH. Pravdepodobne je poskodena alebo
FLASH znecCistena riadiaca doska menica.

|[E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s meni¢om stanoveny Cas PB Fault timeout [814] (str. 113).

|[E38-Teplota ETO

Teplota externého snimaca teploty Teplota ETO [869] (str. 22) prekrocila poruchovu
hranicu danu parametrom Porucha ETO [866] (str. 103). Pri trvani poruchy sa v okne|
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

E39-Obnova
nastavenia

Nastavenie meni¢a nebolo platné (dlhé alebo nespravne skladovanie meni¢a alebo
nasledok nekorektného zapisu do pamate RAM), preto sa parametre obnovili Z
automatickej zalohy. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota datumu
poslednej automatickej zalohy nastavenia menica.

E40-Blokovany
menic¢

Menic¢ je blokovany, lebo nema platné nastavenie. Ak je to mozné pouzite bod obnovy
nastavenia, inak volajte servis VONSCH.

E41-Vypadok

Nahly pokles alebo strata napatia na pantografe trolejového vozidla. Pri trvani poruchy|
sa v okne PORUCHY zobrazuje Napéatie pantografu [113] (str. 22). Len pre Specialng

Pantografu .
menice!
E42-Modbus Modbus master nekomunikuje s meni¢om dlhSie ako nastaveny ¢as MB Fault timeout
. [659] (str. 111). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Slave count [801]
Timeout (str. 25)

[E43-Rezervovana

Neobsadena porucha.
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Vypis na displeji

Popis

|E44-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E45-Rezervovana

Neobsadena porucha.

[E46-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E47-Blokovanie
BM

Blokovanie spinacich impulzov BM od zdroja blokovania ¢innosti BM Blokovanie BM|
[1204] (str. 72). Poruchu je mozné vypnut v Porucha blok. BM [1205] (str. 72).

[E48-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E49-Prehriatie

IGBT sa prevadzkuje pri velmi nizkom napati Udc, vysokej frekvencii vzorkovania PWM|
a pri prudoch, ktoré nie su povolené vyrobcom IGBT modulu. Pri trvani poruchy sa v

modulu IGBT okne PORUCHY zobrazuje max. dovoleny prud IGBT.

ESQ(;Chybs Pradové regulatory na hranici stability. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie

prudovyc vektorového riadenia.

regulatorov

E::i;:ggr?;ch Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na

“. nastavenie vektorového riadenia.

sluciek

E52-Koniec skas Uplynula doba skuSobnej prevadzky. Chod motora je zablokovany, Kontaktujte sa s
revadzk ‘l[dodavateflom meni¢a frekvencie alebo zariadenia, v ktorom sa meni¢ pouziva, a

P y informujte sa o podmienkach a spdsobe ukoncenia skusobnej prevadzky.

E53-Chyba Chybny vystup identifikacie parametrov motora. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie

:dentifikacie vektorového riadenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje pri€ina vzniku

poruchy Chyba identifikacie [1093] (str. 67).

E54-Chyba ARC

Vypadok ARC. Skontrolujte pripojovaci kabel ARC modulu a osadenie ARC modulu. Pri
trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Stav RM_ARC [292] (str. 20).

E55-Porucha
usmernovaca
(UDC)

Vysoky podiel prvej alebo druhej harmonickej v napati DC medziobvodu.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov €islo [722]
Nastavenie parametrov menica, zataze, riadenia, ovladania, a inych sucasti a funkcii menica frekvencie.

MENU \ NASTAVENIE
Nazov [ID]
Sprievodca nastavenim [1516]

Popis Def.

Spustenie sprievodcu pre nastavenie menica.

7.1 Vyuzitie sprievodcu nastavenim pre menice VONSCH UNIFREM

Meni¢e UNIFREM su od verzie 3.000 vybavené sprievodcom nastavenia. Sprievodca nastavenia
sluzi na urychlenie pociatoéného nastavenia meni€a, na jeho prednastavenie a spofahlivé
rozbehnutie motora. Sprievodca nema sluzit na konecné nastavenie a doladenie pohonu, to je
nutné urobit manualne.

Sprievodcu je mozné pouzit' len pomocou ovladacieho panelu UNIPANEL, s verziou
firmvéru UNIPANEL 2.061 alebo vys$Sou.

7.1.1 Praca so sprievodcom
Sprievodca ma niekolko typov obrazoviek, ktoré sa
s uzivatefom.

liSia spravanim a typom interakcie

Otazka
Obrazovka typu otazka sa uzivatela pyta na otazku, na ktort sa da odpovedat dvomi moznymi
odpovedami, najcastejsie ,ano“ a ,nie“. Tymto odpovediam boli priradené klavesy Enter a F4.

1 1:Ddtum 2815,/8519 lf\_f ® 1 1

Z:tas 11:37.53

1:D&Etm
Ztaz 11:

28:1??;85/19 M ® 1

Tovarensk é nastavenie

Krok 1 Riadenie a regulacia

Krok &

Cheete resetovat’ meni€ na
tovarenské nastavenie?

Cheete skalarne (U/f) alebo

vektorové riadenie?

© ©

Enter - &no Enter - Skalarne
F4 - Hie. F4 - Vektorove.
Informacia
Obrazovka typu informacia informuje uzivatela o vysledku akcie, & uz uspeSnom alebo
neuspesSnom.
1 JBme™” b R@11 g b @1
Tovirenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Offline identifik acia bola
lspesna.
Potyrd’ ENTER.

Tovarenské nastavenie obnovené.
Potyrd’ Enter.

i

Zoznam povelov
Obrazovka typu zoznam povelov zobrazuje niekolko povelov, z ktorych si uzivatel ma vybrat prave
jeden. Po vybere jedného sa obrazovka ukongi.

1 JRiun 2aippes s br Rl 1 L 2piejests b @1
Bplikaéné makra Frok 3 Oviadanie Frok 4
#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.

#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2Zdvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zobrazuje niekolko parametrov, ktoré je mozné [ubovolne
v ramci svojich hranic menit. Tuto obrazovku je mozné opustit pomocou klavesu F3 (posun
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Upravu prave jedného parametra. Po jeho zmene a stlageni
klavesy Enter sa hodnota ulozi a tato obrazovka sa opusti.

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1

102Z;

(0+40000)
Henu Calib. [l Pomoc
Cakanie
Obrazovka €akania sa vyskytuje pri €akani na dokoncenie akcie. Méze ist’ o akciu ktori ma spustit
uzivatel, alebo sa Caka na dokoncenie nejake;j akcie v menici.

1:0& 2815,/85./19 108 2815/85,/19
1 3 b @11 iR M @1

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu
Sprievodca nastavenim sa sklada z niekolkych krokov:
1) Tovarenské nastavenie
Tento krok umoznuje resetovat’ meni¢ na tovarenské nastavenie.
2) MOTOR
Nastavenie Stitkovych parametrov motora a parametrov tykajucich sa prevadzky motora,
napr. pouzitie sinusového filtra, typ chladenia motora.
3) Aplikaéné makro
Umoznuje vybrat si z piatich preddefinovanych makier pre rézne aplikacie.
4) Ovladacie makro
Umoznuje vybrat si zo siedmych preddefinovanych makier pre rbzne aplikacie.
5) Snimac€ otacok a smer otacania
V tomto kroku sa urCuje spravny smer otaCania motora av pripade potreby aj spravne
nastavenie a smer snimaca rychlosti/polohy IRC.
6) Riadenie a regulacia
V tomto kroku prebieha nastavenie riadenia motora, vyber skalarneho alebo vektorového
riadenia a identifikacia parametrov.
7) Zakladné parametre
Nastavenie zakladnych parametrov rozbehu, dobehu a regulacného rozsahu frekvencii.
8) Koniec
UkoncCenie sprievodcu a navrat do hlavného menu nastavenia, kde je mozné pokraCovat
v manualnom nastavovani.
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NiZ8ie v podobe vyvojového diagramu je zakresleny priebeh nastavovania meni¢a pomocou
sprievodcu. Bloky oznacené ¢iernym pismom su otazky/volby a parametre ktoré si vybera
uzivatel. Bloky oznaené cervenym pismom su vnutorne rozhodované podmienky ¢i menené

parametre, podla aktualneho stavu meni¢a ako napr. pouzité zapojenie alebo uspech ¢€i neuspech
jednotlivych identifikacii.

7.1.3 Nastavenie motora, typu aplikacie a ovladania

Krok 1 - Tovarenské nastavenie

ehcete resetovat men
natovérenské
nastavenie?

Menié nie je pripraveny na prevédzku alebo|
je v poruche.Prosim, odstrfite problém.

——Ano

Je menié v poruche?

Nastavenie volitelnych portch
Vyp. vst. Fazy (337)
Chyba AIN (837)

ReZim poruchy IRC (535)

ANO

v IE
e e e Meni nie je pripraveny na prevadzku alebo)
je v poruche Prosim, odstrafite problém.
.................................................... Wttt e e
Krok 2 - MOTOR

Vyzva na ititkové udaje:
Vykon motora (357)
Napatie motora (59)

Prid motora (151)
Frekvencia motora (4)
Otatky motora (356)
Uginnik motora (227)

’ Pretazenie mot. (27) - vlastné, cudzie chladenie |

’ Sinusovy filter (SF) (237) |

v
Vyber aplikaéného makra:
Krok 3 - Aplikaéné makro v pﬁerpad\o
Ventilator
Tazka prevadzka
Kompresor
Dopravnik - pojazd
Zdvih

Krok 4 - Ovladacie makro i

Vyber ovladacieho makra:
Ovlddaci panel
Bindrne vstupy + diskrétne Zelané
Bindre vstupy + AIN frekvencia

MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
Regulicia tiaku (bar) - (PID) reguldtor

!

2Zdroj startu (194)

Zdroj Zelanej frekvencie (706)
Zelana frekvencia (344)
Zdraj reverau F (195)
Zdroj resetu (704)

Je zvoleny AIN1-3
ako Zelana rychlost?

Typ AINL-3 (153/154/268)  [@ANO:

Hodnota 0 (220)
Hodnota 1 (239)
Hodnota 2 (245)
Hodnota 3 (293) €ANO

Zdroj Bitl DZ (552)

Zdroj Bit1 DZ (555)

Zdroj Bitl DZ (558)

Ovléadacie makro
Binarne + disk. frekv

Strmost MP (979)
Zdroj 2vys (971) [€ANO
2droj iz (974)

Ovladacie makro Motor
potenciometer

Zdroj zapojenia brzdy

Je poutité mechanicka

RELE2 €ino brzda?

RELE 3

| NIE > Strana 2 )
Sprievodca ¢ast’ 1, Zakladné nastavenie motora a ovladanie
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V kroku 2 sa meni¢ pyta na Stitkové parametre motora. Po vybrani vykonu sa skryto aplikuje makro
motora najblizSieho vykonu ktory prednastavi vybrané systémové parametre.

Pri zmene vykonu, napétia motora alebo u€innika sa automaticky prepocita nominalny prud motora
na odhadnutu hodnotu z vykonovej rovnice. Toto automatické prednastavenie je vhodné na odhad
nominalneho prudu v pripadoch ked nie je k dispozicii, napr. motor je fyzicky nepristupny alebo je
previjany a Stitkové parametre nesedia. Po ru¢nej zmene nominalneho prudu sa uz tato hodnota
pri zmene ostatnych parametrov nemeni.

Pret’azenie mot. [27]

Tento parameter slizi na nastavenie tepelného modelu motora. V pripade zvolenia moznosti
.Vlastné chladenie® uvazuje tepelny model s vlastnym chladenim, ktorého efekt stupa s ota¢kami.
V pripade zvolenia moznosti ,Cudzie chladenie” uvazuje tepelny model s cudzim chladenim,
ktorého efekt je konstantny. Vofba ,Nevyhodnocuje sa“ sa pouziva ak nechceme vyhodnocovat
tepelny model, napr. ak je motor uréite dobre chladeny, alebo ma iné tepelné ochrany, napr.
pouzitie funkcie ETO (Externa Tepelna Ochrana). Nastavenie funkcie ETO nie je v sprievodcovi
obsiahnuté, je nutné ju nastavit dodatoc¢ne.

Sinusovy filter [237]

Uréuje pritomnost sinusového filtra na vystupoch menica.

7.1.4 Aplikaéné makra

UNIFREM ma na vyber 5 ovladacich makier. SliZzia na prednastavenie niektorych parametrov
typickych pre danu aplikaciu. Prednastavena hodnota nemusi byt vhodna pre vSetky varianty
aplikacii, je ale jednoduché ju kedykolvek zmenit podfla potreby.

ID Parameter Cerpadlo Ventilator Kompresor Tazka zat'az DoPpr_a vnik/ Dopr_a vnik/
ojazd Pojazd
23 Rezim prevadzky Kvadraticky Kvadraticky Konstantny Konstantny Konstantny Konstantny
347  Typ UIF Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator Regulator ZM
M
91 Exponent U/F 1,5 1,5 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. max.prudu Motor. rezim Motor. rezim Motor. rezim Motor. rezim - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 | Maxim. prad M. nom. prud nom. prud Max. prud Max. prud Max. prud Max. prud
(ID151) (ID151) menica menica menica menica
549 Maxim. prud G. ako Maxim. prad | ako Maxim. prad ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) prud M (ID5) prud M (ID5) prad M (ID5) prud M (ID5)
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 | Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 = Cas rozbehu 1 20 60 5 15 10 5
119 | Cas dobehu 1 20 60 5 15 10 )
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. vykonu Od pretazenia Od pretazenia Od pretazenia = Od pretazenia - -
(ov) Od tepl. chladi¢éa = Od tepl. chladi¢a Od tepl. Od tepl.
Od pretazenia chladi¢a chladica
motora Od pretazenia = Od pretazenia
motora motora
748 | Kinet. Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
zalohovanie (KZ)
374 Nafazovanie Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
346 @ Brzdny modul Vypnuty Vypnuty Vypnuty Vypnuty Zapnuty v Zapnuty v
Starte Starte
195 Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 = Prad RZM 0.8 x Nom. prud 0.8 x D155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora menica menica maximum menica
menica
518 Mech. brzda Vypnuta Vypnuta Vypnuta Vypnuta Standardna Standardna
697 R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 Tlimenie rezon. Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
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7.1.5 Ovladacie makra

UNIFREM ma na vyber 7 ovladacich makier. SluZia na prednastavenie typickych ovladacich
parametrov ako zdroj Startu, zdroj zelanej frekvencie, pripadne hodnotu Zelanej frekvencie. Ich
zoznam s hodnotami moZzete vycitat’ z tabulky 2. Prednastavena hodnota nemusi byt vhodna pre
v8etky varianty aplikacii, je jednoduché ju kedykolvek zmenit podfla potreby.

ID Parameter Ovladaci Bin. + disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor- Regulacia
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194  Zdroj startu Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1

704 Zdrojresetu = Bezzmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

706 Zdroj. zel. Ovl. panel Diskrétne AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesny
frek. Zelané potenciometer regulator

195 Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 Podrla Podrla Podla Zelanej Bezreverzu
reverzu F Zelanej hod. = Zelanej hod. hod.

Bez zmeny pre Cerpadlo alebo Ventilator
Diskrétne zelané:

576 Prep. disk. Bez zmeny  Jednotlivé Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 Hodnota 0 Bez zmeny 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 Hodnota 2 Bez zmeny = 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny @ 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552  Zdroj Bit1 Bezzmeny | BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
Dz
555 Zdroj Bit2 Bezzmeny BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DZ
558 Zdroj Bit3 Bezzmeny | BINS Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
Dz
Motor potenciometer:
978 Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971  Zdroj zvys Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 | Zdroj zniz Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mozné vidiet v tabulke, doporu€eny zdroj Startu pre binarne ovladanie je BIN1 a BIN2, kde
BIN1 znamena chod v kladnom smere a BIN2 chod v zapornom smere.

Pri diskrétnych rychlostiach (Casto pouzité u manipulatorov a Zeriavov) sa na ich prepinanie
pouzivaju BIN3, BIN4 a BIN5, kde BIN3 znamena prepnutie na druhu rychlost, BIN4 na tretiu
rychlost, BIN5 na &tvrtu rychlost’ a podobne.

Pri pouziti analégovych vstupov zdroj Zelanej frekvencie je AIN1, ostatné AIN su rezervované pre
potreby aplikacie.
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7.1.6 Nastavenie snimaca otacok a uréenie smeru otacania

Krok 5 - Snimac otacok a smer otdcania

Vyzva:
e rofter o erefie e 1D
Pripojeny snimac IRC? NIE

¢—ANO—

Pocet impulzov na otacku IRC1 (436)

hcete vykonat test polarity snimaca
IRC?

Test polarity snimaca
(U/f riadenie, 5Hz, 5s)

Test spravneho smeru motora

NIE:
1 (U/f riadenie, 5Hz, 5s)

Prehodenie polarity snimaéa

NIE —cvba IRC NG [ +
Nefunguje IRC alebo nesedi pocet . )
pélov motoraa impulzov IRC s IRC polarita je IRC polarita bola _
rychlostou. spravna. opacna.Tento stav bol Prebehlo v poriadku?
opraveny.

I ——
|

ANO

Zodpovedd smer tocenia rotora kladnej
Zelanej rychlosti?

parametrom

Zmena parametra
. Sled vyst. faz (326)
hfyzlck -
Poradie fdzmotora bolo

Prosim vypnite meni¢ a fyzicky prehodte prehodené softvérovo.
poradie fazmotora.

ANO!

Sprievodca ¢ast' 2, snimad, detekcia smeru a uréenie spravneho smeru otacania

Ako chcete zmenit smer otd¢ania motora?

Dalsi krok (Krok 5) sa venuje nastaveniu spravneho smeru otadania motora a v pripade pouZitia
snimaca IRC (ako IRC1) aj jeho nastavenie a detekciu spravneho smeru.

V pripade opacného poradia faz (motor sa to€i na opacnu stranu ako ziadané), je to mozné
vyrieSit zmenou parametra, alebo fyzickym prehodenim poradia faz, na ktoré sprievodca vyzve.
Upozornenie: pri volbe fyzického prehodenia poradia faz z bezpeénostnych dbvodov najskér
vypnite meni€, pockajte dve minuty a az potom prehodte fazy ma motor.
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7.1.7 Metédy riadenia, identifikacia parametrov a nastavenie dynamiky pohonu
V tejto Casti sprievodca ponuka na vyber dva rezimy riadenia — vektorovy alebo skalarny.

Krok 6 — Riadenie a regulacia

hcete skalarne (U/f) alebo vektorove
riadenie?

r— VEKTOR:

Chcete identifikovat
parametre motora?

Y
NIE

Nie je nedoporuéené/
zakdzané nastavenie?

Toto nastavenie nie je NIE ANO
doporuéené! Chcete napriek
tomu pokracovat?
Identifikacia bola
preskocena. Parametre
R motoramozete
ANO identifikovat alebo
NIE nastavit neskor. U/f ident stojaca
(1500)

ete vykonat offline
identifikdciu parametrov
motora?

Identifikd cia
uspesna?

Offline ident

Offline identifikacia
zlyhala.

Ident

ANO
A 4
| Offline identifikacia bola Uspe3na. |
=
ete vykonat identifi
parametrov motora ktord v
rozto&i motor? Mozné doladenie parametrov:
NIE Typ U/f (347)
U pociatoéné (90)
ANO U koncové (94)
Frek. posuvu (98)
[ ident.tm (kritka)” (1498) | Egpee U ()
Prad RZM (163)
ANO \dvent\fylka'c\a NIE
uspesna?
L L, Identifikdcia mag. char.
Identifikdcia mag. char. bola Uspesna Zlyhala.
A 4
Identifikdcia bola
preskocend. Parametre l
motoramozete
identifikovat alebo el. Mag. Tok (452)
nastavit neskor. RR. Timenie (449)
RR. dyn. 1 (457)
RR. dyn. 2 (1128)
Zlom dynamiky (1129)

Krok 7 — Zakladné parametre
Minimalna frekvencia (110)
Maximalna frekvencia (111)
Cas rozbehu 1 (116)
Cas dobehu 1 (119)

v

Skopiruj Max. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (117)
Skopiruj Max. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (121)

v

Maxim. prad M. (5)
Maxim. prud G. (549)
Maxim. napatie (495)
Vzorkov. frekvencia (6)

Krok 8 — Hotovo/testovanie

Sprievodca ¢ast’ 3, Riadenie a identifikacia
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7.1.7.1. Vektorové riadenie

Vektorové riadenie sa méze delit na otvorené riadenie a uzavreté riadenie (vid parameter Riadenie
motora [22]). Sprievodca tento parameter automaticky nastavi podla odpovede na otazku
~Pripojeny snimac IRC?“.

Dalej sprievodca naviguje cez identifikaéné procedury ako ,Offline Identifikacia“ ktora prebieha pri
nulovej rychlosti a identifikacie ktoré roztoc¢ia motor ,Ident. Lm (kratka)“.

V pripade potreby je mozné vSetky identifikacie nevykonat — preskogit ich.

Tieto identifikacie ako aj celé vektorové riadenie su blizSie popisané v dokumente ,Nastavenie
vektorového riadenia asynchronnych motorov pre meni¢e VONSCH® UNIFREM®, ktory je mozné
najst na www.vonsch.sk v sekcii podpora. Sprievodca nastavi iba rychlostné riadenie, polohové
alebo momentové je nutné donastavovat’ a doladit manualne po skonéeni sprievodcu.

7.1.7.2. Skaldrne riadenie

Skalarne riadenie je stale pre svoju jednoduchost’ a robustnost preferovanou volbou pre vaésinu
aplikacii. Od verzie 3.000 pribudli nové identifikatné rezimy pre jednoduché pociatocné nastavenie
skalarneho riadenia. V pripade potreby je mozné vSetky identifikacie nevykonat — preskogit ich.

U/f ident. stojaca - Po zadani povelu START sa po 5-20 sekundach motor roztoCi na 25Hz,
v zelanom smere, nasledne sa motor zastavi. Povel START sa musi zadat manualne, podla
nastaveného ovladania. Tato identifikacia reaguje na povel STOP, takze sa da kedykolvek vypnut.

U/f ident. plna — ldentifikacia sa spusti okamzite. Motor sa neroztoCi, prednastavi sa Odpor
statora [345] a pocCiatoCné napatie U pociato¢né [22].

Sprievodca dava na vyber iba kratSiu DC identifikaciu (stojaca).

7.1.7.3. Nastavenie dynamiky pohonu (spolo¢né sicasti)
Po skonc&eni identifikacii sprievodca este prevedie cez nastavenie ramp frekvencie a obmedzeni
prudov a napatia.

Minimalna frekvencia [110], Maximélna frekvencia [111], Cas rozbehu 1[116] a Cas dobehu 1[119]
urcia regulacny rozsah rychlosti a Casy pre zrychlenie a spomalenie motora.

Parametre ako Maxim. prad M. [5] a Maxim. prad G. [5649] urCuju obmedzenie priudu motora
v jednotlivych rezimoch prevadzky. Parameter Maxim. napétie[495] sa pouziva pre zmenu
maximalneho napatia na motor v pripade dostatocného napéatia DC. Vzorkovacia frekvencia [6] je
frekvencia spinania tranzistorov pre PWM blok.

Tymito parametrami automaticky kon&i sprievodca. Pohon je nasledne mozné Standardnym
spésobom dalej nastavovat.

Vsetky spomenuté parametre su podrobnejSie popisané v inych kapitolach tohto navodu.

7.2 MOTOR

Skupina parametrov ¢islo [58]
Nastavenie parametrov pripojeného motora alebo iného trojfazového spotrebi¢a na silovych vystupoch
menica frekvencie (U,V,W,PE).

7.21 MAKRA MOTOROV
Skupina parametrov €islo [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MAKRA MOTOROV

Nazov [ID] Popis Def.
[Motor 400/0.06 [730] Parametre vzorového 400V, 60W motora.
|Motor 400/0.09 [731] Parametre vzorového 400V, 90W motora.

20. februara 2018 Strana 41z 176


http://www.vonsch.sk/

UNIFREM v.3.27x

Nazov [ID]

Popis

VONSCH

[Motor 400/0.121732]

Parametre vzorového 400V, 120W motora.

[Motor 400/0.18 [733]

Parametre vzorového 400V, 180W motora.

[Motor 400/0.25 [734]

Parametre vzorového 400V, 250W motora.

[Motor 400/0.37 [735]

Parametre vzorového 400V, 370W motora.

[Motor 400/0.55 [736]

Parametre vzorového 400V, 550W motora.

[Motor 400/0.75 [737]

Parametre vzorového 400V, 750W motora.

[Motor 400/1.1 [738]

Parametre vzorového 400V, 1.1kW motora.

[Motor 400/1.5 [739]

Parametre vzorového 400V, 1.5kW motora.

[Motor 400/2.2 [673]

Parametre vzorového 400V, 2.2kW motora.

[Motor 400/3 [674]

Parametre vzorového 400V, 3kW motora.

[Motor 400/4 [675]

Parametre vzorového 400V, 4kW motora.

[Motor 400/5.5 [676]

Parametre vzorového 400V, 5.5kW motora.

[Motor 400/7.5 [677]

Parametre vzorového 400V, 7.5kW motora.

[Motor 400/11 [678]

Parametre vzorového 400V, 11kW motora.

[Motor 400/15 [679]

Parametre vzorového 400V, 15kW motora.

[Motor 400/18.5 [680]

Parametre vzorového 400V, 18.5kW motora.

[Motor 400/22 [681]

Parametre vzorového 400V, 22kW motora.

[Motor 400/30 [682]

Parametre vzorového 400V, 30k\W motora.

[Motor 400/37 [683]

Parametre vzorového 400V, 37kW motora.

[Motor 400/45 [684]

Parametre vzorového 400V, 45kW motora.

[Motor 400/55 [685]

Parametre vzorového 400V, 55kW motora.

[Motor 400/75 [686]

Parametre vzorového 400V, 75kW motora.

[Motor 400/90 [687]

Parametre vzorového 400V, 90kW motora.

[Motor 400/100 [688]

Parametre vzorového 400V, 100kW motora.

[Motor 400/110 [689]

Parametre vzorového 400V, 110kW motora.

[Motor 400/132 [727]

Parametre vzorového 400V, 132kW motora.

[Motor 400/160 [728]

Parametre vzorového 400V, 160kW motora.

[Motor 400/200 [729]

Parametre vzorového 400V, 200kW motora.

[Motor 400/250 [1236]

Parametre vzorového 400V, 250kW motora.

[Motor 400/315 [1237]

Parametre vzorového 400V, 315kW motora.

7.2.2

IDENTIFIKACIA

Skupina parametrov Cislo [1497]
Parametre pre identifikacné rezimy U/f (skalarneho) aj vektorového riadenia.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ IDENTIFIKACIA

Nazov [ID] Popis Def.
Offline Povel pre pociato¢nu (offline) identifikaciu elektrickych parametrov motora.
identifikacia Sluzi pre nastavenie elektrickych parametrov motora a vektorového riadenia. Prosim,
[992] pozrite si Navod na nastavenie vektorového riadenia.
Povel na prednastavenie regulaénych Struktar vektorového riadenia na hodnoty
Nastav  vektor. -~ .
riad. [991] prisluchajuce parametrom motoru.

Sluzi pre prvotné nastavenie parametrov vektorového riadenia.

Ident. Lm (kratka)
[1498]

Povel pre skratenu identifikaciu vzdjomnej induk&nosti motora. Po zadani povelu
Start sa motor roztoci a meni¢ si zmeria vzajomnu induk&nost’ motora. Pre spravne
hodnoty identifikacie je potrebné zarudit velmi nizku az zZiadnu zataz motora.

Identifikacia
mag. char. [1157]

Povel pre identifikaciu magnetizacnej krivky motora. Po zadani povelu Start sa motor
roztoCi a menic si zmeria magnetizacnu charakteristiku motora. Pre spravne hodnoty
identifikacie je potrebné zarugit vefmi nizku az Ziadnu zataz motora.

U/f ident. stojaca
[1500]

Kratka identifikacia motora bez rozto€enia motora pre U/f (skaldrne) riadenie.

U/f ident.
[1501]

plna

Kratka identifikacia motora s rozto€enim motora pre U/f (skalarne) riadenie. Po
zadani povelu Start sa motor rozto€i a meni¢ si zmeria parametre motora. Pre
spravne hodnoty identifikacie je potrebné zaruCit vefmi nizku az Ziadnu zataz
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Nazov [ID] Popis
motora.
Test smeru|,, . s
115021 Kratky test smeru ota€ania motora.

7.2.3 NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov Cislo [1210]

Hodnoty param

etrov ziskanych z makier alebo Stitku MOTORA.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA

Nazov [ID] Popis Def.
Typ motora Asynch.
j[1610] motor
Asynch. motor [Asynchrénny motor s kotvou nakratko.

SMPM Synchrénny motor s permanentnymi magnetmi.
I:Qgizpa [357] Nominalny vykon motora od¢&itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 1100 W
10 W + 1,5E6[Tento parameter je potrebny pre spravne odvodenie rozsahov zobrazovanych veli€in vykonu
W a spravnu ¢innost funkcie kompenzéacia sklzu [348] (str. 58).
:ac‘)Ft,g:f[SQ] Nominalne napatie motora od¢itané zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. |400,0 V

Pri uvadzani meni¢a frekvencie do prevadzky je vzdy potrebné skontrolovat, i zapojenieg
10V = 1000.0 motora (hviezda, trojuholnik) zodpoveda nastavenej hodnote napétia. V Specialnych
V’ ' "“Ipripadoch, kedy je dovolené motory kratkodobo pretazovat je mozné nastavit' pri zapojeni do

otacky 1.73 x vySSie oproti Stitkovej hodnote.

trojuholnika hodnotu napatia pre hviezdu, pri¢om je potrebné nastavit nominalnu frekvenciu a

Frekvencia |Nominalna frekvencia motora odCitana zo Stitku motora alebo kataldégovych

A 50,00 Hz
motora [4] udajov.
100 Hz .|V rezime riadenia U/F urCuje frekvenciu pri ktorej hodnota napétia U/F krivky dosahuje
5’00 00 Hz "lnodnotu parametra U koncové [94] (str. 57). Spolu s tymito parametrami uréuje pomer

napatia a frekvencie U/F krivky - &ize hodnotu magnetického toku motora.

Prid motora

Nominalny prud motora odcitany zo Stitku motora alebo kataldgovych udajov.

2,80 A

[151]

0,01 A +Tento parameter urcuje hodnotu trvalého dovoleného priddu motora pre funkciu kontroly|
2000,00 A pretazenia motora Pretazenie mot. [27] (str. 105).

Otacky o . e e . e 1450
motora [356] Nominalne ota¢ky motora odCitané zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. ot/min

100 ot/min +|Tento parameter je dblezity pre spravnu ¢innost’ funkcie Komp. skizu [349] (str. 58) a pre
30000 ot/min |vypocet poctu polov motora Pocéet pélov motora [1049] (str. 46).

Uginnik e s e o

motora [227] Nominalny u&innik motora od¢itany zo Stitku motora alebo katalégovych udajov. 0,80

0,40 + 1,00

Sled vyst. faz
l[326]

Nastavenie poradia faz na vystupe menica frekvencie. Nahradza fyzicki vymenu
faz motora v pripade, ze treba dosiahnut aby sa pri chode motora vpred
(REVERZ neaktivny) tocil opacne.

SlUzi pre nastavenie pozadovaného smeru otacania pripojeného motora.

Priamy

Priamy Napatie sa generuje v poradi U -V - W.

Invertovany  [Napétie sa generuje v poradi V - U - W.

Nom. o C . . e - .

moment yggégamgtor:;echamcky moment na hriadeli rotora vypocitany zo Stitkovych Nm

[1051] J :

Nuluj

motohod. MT|Tento prikaz vynuluje motohodiny motora Prev.motohod.MT [497] (str. 23) .

[1075]

Nast. Pomocou tohto parametra je mozné prednastavit motohodiny motora

motohod. MT 0,0h
Prev.motohod.MT [497] (str. 23).

[502]

0,0 h +
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Nazov [ID]

VOlN SCH"

Popis

200000,0 h

7.2.4 SPECIALN
Skupina parametrov
Parametre ktoré su

E PARAMETRE MOTORA
¢islo [557]
potrebné pre Specialne riadiace rezimy meni¢a ako napriklad, Kompenzacia IR a

kompenzacia skizu pri U/F riadeni alebo pre vektorové riadenie motora.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA

Nazov [ID]

Popis Def.

Cas. konst. MT

[79]

Casova konstanta rychlosti nabudenia motora. 0,120 s

0,001 s + 10,000 s

Tento parameter ovplyvriuje rychlost nabudenia motora a je potrebny pre spravnu
funkciu matematického modelu motora. Spravnu hodnotu zapisuje makro nastavenia
motora pre prislusny vykon motora [672] (str. 41). Pri vektorovom riadeni sa tento
parameter pocita z Odpor rotora [439] (str. 44), Vzdjomna indukénost [441] (str. 44) a
Rozptyl. indukénost’ [440] (str. 44).

Cas odbudenia MT
[1171]

Urc€uje ¢as odbudzovania motora po vypnuti napatia. 1,00

0,00 + 10,00

Predstavuje nasobok hodnoty parametra Cas. konst. MT [79] (str. 44), podas ktorého je
zablokované opatovné zapnutie napatia do motora po jeho vypnuti. Start do
neodbudeného motora méze zpdsobit' vznik poruch alebo momentovych rézov.

[Magnet. prud [355]

Magnetiza¢ny prud motora (I0). Nema vyznam pre SMPM. |2,00 A

Spravna hodnota magn. prudu je spravidla 30 az 90 % z hodnoty parametra Prud

0,01 + Ink2* motora [151] (str. 43). UrCuje mieru nabudenia motora pri rezime riadenia U/F.
“Hodnota zavisi od vykonovej rady meni¢a. Pozri intalaény navod.

Odpor statora Hodnota odporu statora. Hodnota tohto parametra moézZe pochadzat z

[345] makier motora alebo identifikacie odporu Rs. Pre riadenie SMPM motorov|6,70000 Q
ma tento parameter vyznam Rd.

0,00001 Q +

100,00000 Q

|Odpor rotora [439]

Hodnota odporu rotora. Hodnota tohto parametra méze pochadzat z makier
motora alebo identifikacie. Pre riadenie SMPM motorov nema tento
parameter vyznam.

1,00000 Q

indukcnost’ [440]

0,00001 Q +[Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
100,00000 Q vektorovom riadeni.

Hodnota rozptylovej indukénosti statora. Hodnota tohto parametra moze
Rozptyl. pochadzat z makier motora alebo identifikacie. Pri prevode parametrov 200’1000000

starSich meni€ov VQFREM sa pocita ako Ls - Lm (indukénost’ statora -
vzajomna indukénost). Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter
vyznam ako rozdiel Lg-Ld (induk&nost v osi q,d).

0,0000000
\Vzajomna
indukénost [441]

“|Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri

vektorovom riadeni.

Hodnota vzajomnej indukénosti statora. Hodnota tohto parametra méze

I?:\z;jj?(?nnoast’ [441] pochadzat z _makie_r motora, identifikécie, alebo magnetick,ej charakteristiky| &1000000
motora. Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter vyznam Ld.

0,0000001 H  +|Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri

2,0000000 H vektorovom riadeni. Spravna hodnota mé velky vplyv na stabilitu regulacie pradu.

Tok PM [1185] Tok permanentnych magnetov pre SMPM [Wh]. |0,100 Wb

0,000 Wb + 5,000

Wb

Et‘;gg] polu SMPM Poloha po6lu SMPM pri nulovom elektrickom uhle. 0,000

-360,000 + 360,000

Rezim mag.

charakteristiky Aktivacia reZimu magnetizanej charakteristiky motora. Vypnuta

[1169]

[\/ypnuté

Parameter Vzajomna indukénost [441] (str. 44) je uvazovany ako konStantny v celom
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Nazov [ID]

Popis

VO!\ISCH‘

Def.

regulaénom rozsahu.

Zapnuta

Parameter Vzajomna indukénost [441]
charakteristiky a zavisi od hodnoty magnetického toku.

(str. 44) je pocitany z magnetizanej

Od prudu statora

Parameter Vzajomna indukénost [441]
charakteristiky a zavisi od hodnoty prudu statora.

(str. 44) je pocitany z magnetizanej

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov Cislo [1158]
Nastavenie magnetizacnej krivky motora

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SPECIALNE PARAMETRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

Nazov [ID] Popis Def.
M.CH: Tok 1 1,000
[1159] Hodnota mag. toku 1 \Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 2 1,000
[1160] Hodnota mag. toku 2 \Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 3 1,000
[1161] Hodnota mag. toku 3 Wb
0,000 Wb =+
1000,000 Wb
M.CH: Tok 4 1,000
[1162] Hodnota mag. toku 4 Wb
0,000 Wb =
1000,000 Wb
M.CH: Tok 5 1,000
|[1 163] Hodnota mag. toku 5 \Wb
0,000 Wb =+
1000,000 Wb
M.CH: Prad 1 .

[1164] Hodnota mag. prudu 1 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prad 2 .
l[1165] Hodnota mag. prudu 2 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prud 3 .
[1166] Hodnota mag. pradu 3 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prud 4 .
[1167] Hodnota mag. prudu 4 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
M.CH: Prad 5 .
[1168] Hodnota mag. priudu 5 1,000 A
0,000 A +
1000,000 A
Koef teol Koeficient teplotnej adaptacie parametrov motora pre narast z 20 °C na 100 °C.
L Pllako teplota je brana merana teplota Teplota ETO [869] (str. 22) z Externej{1,000
adaptacie [1235] :
Tepelnej Ochrany.
1,000 + 2,000
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Nazov [ID]

VONSCH

Popis

Moment
zotrvacnosti
[442]

Odhad celkového momentu zotrvaénosti motora a zataze v [kg m”*2].

0,1000

0,0001
3200,0000

Pocet poélov
motora [1049]

Pocet polov motora vypocitany z nominalnych otacok a frekvencie motora

Nom. frek. sklzu

Nominalna elektricka frekvencia sklzu vypocitana zo Stitkovych parametrov

[1050] motora. Hz
Ergz\;’]()d PreV-lprevodové &islo prevodovky. Pomer otacok pred a za prevodovkou. 1,00000
0,00100 +[Sluzi pre spravne zobrazenie otacok Ot. za prev. [907] (str. 16) a pre spravnu &innost
10000,00000 funkcii pre koncové spinace [875] (str. 93).
Driha otacky Pre_cv:i_staVUJe napr. obvod !<olesav1_ za pfevodoy’kou. Taktlez’sluz,l pre zobrazenlem0000
[889] veli¢iny poloha a pre spravnu cinnost’ funkcii pre koncové spinace [875] (str.
93). Sucasne je potrebné nastavit aj Prevod prev. [888] (str. 46).

0,0001 m +
100,0000 m
7.3 PARAMETRE MENICA
Skupina parametrov ¢islo [197]
Prevadzkové parametre menica.
7.3.1 APLIKACNE MAKRA
Skupina parametrov Cislo [1491]
Aplika&né makra. Prednastavi parametre meni€a pre jednotlivé najpouzivanejSie aplikacie.
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ APLIKACNE MAKRA

Nazov [ID] Popis Def.
[Cerpadio [1492] |Aplikaéné makro pre &erpadio.
Ventilator [1493] |Aplikaéné makro pre ventilator.
.[I:Ia:9k 4a] prevadzka Aplikacné makro pre tazku prevadzku (Extrader).
|-Kompresor [1557] |Aplikaéné makro pre kompresor.
'[31“’1';;"""‘/ pojazd |, ik a&né makro pre dopravnik alebo pojazd Zeriavu.
Zdvih [1496] Aplikaéné makro pre zdvihové aplikacie, napr. zdvih Zeriavu.
Vzorkov. . . e . v
frekvencia [6] \Vzorkovacia frekvencia PWM moduléacie vystupnych napati. 3000 Hz

1150 + 10000

Spinacia frekvencia riadiacich impulzov do vykonovych prvkov meni¢a. Pri potrebe
potladenia akustického Sumu (piskania) motora a meniCa sa mdze tato frekvencia
nastavit vysSie, pricom narastaju tepelné straty a je potrebné pocitat s vy3Sim
oteplenim menica.

Trvaly prad [24]

Hranica pridu pre dlhodobé (trvalé) zatazenie meni¢a. Hodnota

predstavuje pomer trvalého prudu k nominalnemu pradu menica. 1,000

0,500 + (Ina / Ink)®

Ak vystupny prud prekroci tuto hodnotu, méze menic€ po ur€itom ¢ase vyhlasit poruchu "
E8-Pretazenie menita (str. 31)". Pri zmene charakteru zatazenia meni¢a v parametri
Rezim prevadzky [23] (str. 46) sa hodnota tohto parametra prednastavuje na vyrobnu
hodnotu pre dany typ zatazenia a konkrétny typ meni¢a. Ak je nastavena vysSie ako od
vyroby, dovoli menic¢ trvale vysSi prud ale ma menSiu kratkodobu pretazitefnost.
SHodnota zavisi od vykonovej rady meniGa. Pozri intalacny navod.

Rezim prevadzky
[23]

VVolba rezimu =zatazovania meni¢a. Hrani¢né hodnoty prudov pre|Pre  konst,

jednotlivé rezimy prevadzky su prednastavené od vyroby. zataz

Pre konst. zataz

Rezim zatazovania pre dynamicky sa meniace zataze, ktoré maju vzhladom na otacky
motora konStantny charakter momentu. Pohon ma vysoké dovolené kratkodobé
pretazene a mensie trvalé zatazenie. Napr.: Zeriavy, mlyny, dopravniky, stroje ...
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Nazov [ID] Popis
RezZim zataZovania pre statické zataze , ktoré maju vzhfadom na otacky motora
Pre kvadr. zadtaz  |exponencialne rastuci charakter momentu. Meni€ umoznuje nizke dovolené kratkodobé
pretaZenie a vy&Sie trvalé zatazenie. Napr.: Cerpadla, ventilatory, generétory, ...
: Tento parameter prediZi inicializaciu meni¢a. Pogas nabehu nie je mozné
Cas nabehu MNidat povel Start meni€u a nevyhodnocuju sa poruchy. Tento parameter

[1154] slUzi na oneskorenie ¢asu kym za&ne menic reagovat na riadiace povely z0 s
riadiaceho systému.

0 s+ 3600 s

[Heslo [548] Nastavenie uzivatelského hesla potrebné pre pristup do nastavenial,,ss

zariadenia. Heslo bude potrebné zadavat pri vstupe do nastaveni menica.
e 4wk Sluzi na ochranu nastavenia menica proti prestaveniu nepovolanymi osobami.
Ur€uje i €as meni€a je len v zimnom Case, alebo sa prekldpa podla
potreby na zimny alebo letny.
Len zimny | Zimny, letny
Parameter pre zadanie hesla na odblokovanie menia zo skuSobnej
Odblokovanie MN|prevadzky do riadnej. Pre odblokovanie sa kontaktujte s dodavatefom|,,..
[1007] menia frekvencie alebo zariadenia, v ktorom sa meni¢ pouZiva, a
informujte sa o podmienkach a spdsobe ukonéenia skusobnej prevadzky.

[Posun €asu [770] Zimny, letny

*kkk . kkkk

Sinusovy filter|

[sF) [237] Pritomnost sinusového filtra na vystupoch menica. Nezapojeny
Nezapojeny SF nie je zapojeny.
Zapojeny SF je zapojeny - zvySi sa dolna hranica vzorkovacej frekvencie a znizi sa dynamika

regulatorov vektorového rezimu riadenia.

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov €islo [236]

Nastavenie alebo vynulovanie pocitadiel spotrebovanej energie Spotreba kWh [429] (str. 16) a Spotreba
MWh [430] (str. 16).

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENICA \ NAST. SPOTREBY

Nazov [ID] Popis Def.
[Nuluj spotrebu [897] Tento prikaz vynuluje poc€itadla spotrebovanej energie.
Zdroj nul. spotreby [900] Specialny zdroj nulovania spotrebovanej energie menica.
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

7.4 OVLADANIE

Skupina parametrov Cislo [1]
Nastavenie ovladania meni¢a a motora.

7.41 OVLADACIE MAKRA
Skupina parametrov &islo [1503]
Ovladacie makra pre rychle prednastavenie ovladacky menica.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ OVLADACIE MAKRA
Nazov [ID] Popis Def.

|Ovladaci panel [1504] |Ovladacie makro pre ovlddanie z ovladacieho panela UNIPANEL.

Binarne + disk. frekv./Ovladacie makro pre ovladanie binarnymi vstupmi s diskrétnymi

[1505] prednastavenymi zelanymi frekvenciami.

Binarne + AIN frekv.|Ovladacie makro pre ovladanie binarnymi vstupmi s Zelanou frekvenciou cez

[1506] analégovy vstup.

MODBUS [1507] Ovladacie makro pre ovladanie cez MODBUS.
|PROFIBUS [1508] Ovladacie makro pre ovladanie cez PROFIBUS.
Mgzgi-potencwmeter Ovladacie makro pre ovladanie cez motor-potenciometer.
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Nazov

VONSCH

[ID] Popis

lReguIécia tlaku (bar)

[1510]

Ovladacie makro pre regulaciu tlaku cez vstavany procesny regulétor (PID).

7.4.2 START STOP RESET
Skupina parametrov ¢islo [192]

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj StartulNastavenie ;Qroja Startu meniég. Pri poyele START rrje_nic":a sa na \(ystupoch U,V,WBIN1
[[194] (resp. U,V pri jednofazovej zatazi) generuje zelané napatie a frekvencia.

Ovladaci Start meni¢a nastane po stlaCeni zeleného tlacidla START na ovladacom paneli. Start sa zrusi

panel po stlateni Cerveného tlaCidla STOP.

Trvale Start [Menic sa uvedie do Startu hned po zapnuti.

BIN1 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. binarneho vstupu.

BIN2 Start meni¢a nastane po aktivovani 2. binarneho vstupu.

BIN3 Start meni¢a nastane po aktivovani 3. binarneho vstupu.

BIN1, 2 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 2. binarneho vstupu.

BIN1, 3 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 3. binarneho vstupu.

BIN1, 4 Start meni¢a nastane po aktivovani 1. alebo 4. binarneho vstupu.

[MODBUS Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol MODBUS.

PROFIBUS [Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol PROFIBUS.

Specialny Start menica sa ovlada pomocou $pecialne prednastaveného signalu a urovni zopnutia, vid
[987] (str. 48).

IMODBUS 2 [Start meni¢a sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunikaény protokol MODBUS.

Zdroj resetu
l[704]

Nastavenie zdroja resetu meni¢a. Vypne sa generovanie PWM. Vyuziva sa ako
havarijny stop. Nevznikne porucha menica, ale iba varovanie. RESET meniCa je
potrebny napriklad v aplikaciach, kde sa na vystupe prepinaju motory. Pred prepnutim
silovych vystupov je potrebné RESETOM zablokovat PWM, ina¢ hrozi poSkodenie
vykonovych prvkov menica.

BIN4

Pozri volby pa

rametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Nastavenie zdroja rychleho stopu. Po rychlom zastaveni pre opatovné spustenie
menica je potrebné zrusit a nasledne znovu spustit povel Start meni¢a. Pouziva sa pre

Z,d roj zastavenie strojov a zariadeni s ludskou obsluhou, ktora prichadza do styku s|s.

rych.stopu L T . o o . . |Ziadny

[986] rOt’UjuE:Iml ca'stam'L Nap’nklad signal S\{etelnej zavory alebo dvelrovych koncoyth
spinaCov. Pri aktivovani pohon zastavi po zrychlenej dobehovej rampe, ktora je
definovana skratenim €asu podla parametra Rychly STOP [806] (str. 48).

Ziadny Funkcia je neaktivna.

BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 1. binarneho vstupu.

BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 2. binarneho vstupu.

BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 3. binarneho vstupu.

BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 4. binarneho vstupu.

BINS Funkcia sa aktivuje aktivovanim 5. binarneho vstupu.

BING Funkcia sa aktivuje aktivovanim 6. binarneho vstupu.

Specialny Funkcia sa aktivuje pomocou Specialne prednastaveného signalu a Urovni zopnutia.

Rychly STOP|Hodnota skratenia ¢asu dobehu pri aktivovani bezpe¢ného rychleho zastavenia|10,0

[806] pohonu Zdroj rych.stopu [986] (str. 48). %

0,1 % + 100,0

%

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov €islo [215] ]
Nastavenie Specialnych zdrojov pre START, STOP a RESET.

SPECIALNY START
Skupina parametrov €islo [987]
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Nastavenie Specialneho zdroja Startu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY START

Nazov [ID] Popis Def.
Start signal [503] \/yber signalu pre ovladanie Startu. [184] Binarne vstupy
Signal
Start aktivny [504]  [Podmienka pre aktivaciu Startu. IBIN1

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)
Start neaktivny [505] |Podmienka pre deaktivaciu Startu pri signale typu "hodnota". |
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

SPECIALNY RESET
Skupina parametrov €islo [333]
Nastavenie Specialneho RESETu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RESET

Nazov [ID] Popis Def.
|Reset signal [524] \Vyber signalu pre ovladanie RESETu. [184] Binarne vstupy
Signal
|Reset aktivny [525] |Podmienka pre aktivaciu RESETu. |BIN4
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

|IReset neaktivny [526]|Podmienka pre deaktivaciu RESETu pri signale typu "hodnota". |
|Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

SPECIALNY RYCHLY STOP
Skupina parametrov €islo [989]
Nastavenie Specialneho zdroja rychleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ START STOP RESET \ SPECIALNE NASTAVENIE \ SPECIALNY RYCHLY STOP

Nazov [ID] Popis Def.
. [184]
R.YCh,' stop \Vyber signalu pre ovladanie Rychleho Stopu. Binarne
signal [821]
vstupy
Signal
Rych. stop

aktivny [822] Podmienka pre aktivaciu Rychleho Stopu.

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)
Rych. stop
neaktivny [823]
Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)
Oneskorenie
Startu [1238]
0,000 S +
300,000 s
Oneskorenie
stopu [1487]
0,000 s +
300,000 s

Podmienka pre deaktivaciu Rychleho Stopu pri signale typu "hodnota".

Oneskorenie medzi prijatim povelu Start a jeho vykonanim. 0,000 s

Oneskorenie medzi prijatim povelu stop a jeho vykonanim. 0,000 s

Timeout pre okamzité vypnutie napatia na motore pri povele STOP pri hodnote
Timeout prelparametra Typ stopu [836] (str. 66) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo
STOP [926] vektorovom rezime riadenia alebo aktivnej volbe Reg. max.prudu [352] (str. 59)
- "Gener. rezim" v skalarnom rezime riadenia, pri nedosiahnuti nulovej rychlosti.
\/ reZimoch riadenia, kedy mdZe byt vplyvom zataZenia pohonu pri nasyteni
generatorického momentu alebo prudu blokované znizovanie frekvencie sa po povele
STOP pocita tento ¢as. Ak do tohoto €asu rychlost neklesne do 0 a nevypne pohon
normalnym spésobom, meni¢ vypne napatie aj pri nenulovej rychlosti.

30,0s

0,0 s +3600,0 s
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7.4.3 ZELANA

FREKVENCIA

Skupina parametrov Cislo [7]
Nastavenie Zelanej frekvencie (rychlosti) menica.

MENU \ NASTAVENIE

\ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj. zel. frek.N ie zdroia selanei frek . AINT
7061 astavenie zdroja zelanej frekvencie.

[Hodnota Zdrojom Zelanej hodnoty je pevna hodnota.

Ovladaci panel

Zdrojom Zelanej hodnoty su kurzorové Sipky v okne MONITOR na ovladacom paneli.

AIN1

Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajlci analégovy vstup.

AIN2 Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajici analégovy vstup.
AIN3 Zdrojom zelanej hodnoty je odpovedajlci analégovy vstup.
AIN4 Zdrojom Zelanej hodnoty je odpovedajuci analégovy vstup.

Diskrétne zelané

Zdrojom Zelanej hodnoty su diskrétne Zelané rychlosti. Nastavuju sa [60] (str. 52). Nie je
mozné vybrat’ tuto volbu ak su diskrétne Zelané rychlosti priradené niekde inde (napr.
Zdroj zel. PR [130] (str. 96)).

|Motor potenc.

Zdrojom zelanej hodnoty je motor-potenciometer, vid. [970] (str. 54).

Procesny reg.

Zdrojom Zelanej hodnoty je procesny regulator, vid. [385] (str. 95).

|[MODBUS Zdrojom Zelanej hodnoty je sériova komunikacia MODBUS, vid [658] (str. 110).
PROFIBUS Zdrojom Zelanej hodnoty je sériova komunikacia PROFIBUS, vid [812] (str. 113).
Specialny Zdrojom Zelanej hodnoty je Specialne nastavenie.

[Max. hodnota Zdrojom Zelanej hodnoty je maximalna hodnota rozsahu veliCiny.

[239‘:2?3 Frek. Pevna hodnota zelanej frekvencie. 0,00 Hz

Min? <+  Max "Hodnota zavisi od parametra Zdroj reverzu F [195] (str. 50). Pre volbu ,Podla Zel. hod.

frekvencia [111]

je od -(Max. frekvencia [111] (str. 68)), pre ostatné volby je od Min. frekvencia [110]

(str. 68).
I_[Z,I%r:]j reverzu F Nastavenie zdroja reverzu Zelanej frekvencie motora. BING
Ovladaci panel |Reverz motora spdsobi stlaCenie Sedého tladidla REVERZ na ovladacom paneli.
Bez reverzu Motor sa bude tocit’ vzdy v priamom smere to je v smere vpred.
Trvale reverz Motor sa bude to€it’ vzdy v reverznom smere to je v smere vzad.
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. binarnym vstupom.
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. binarnym vstupom.
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. binarnym vstupom.
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. binarnym vstupom.
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. binarnym vstupom.
BING Reverz motora sa aktivuje 6. binarnym vstupom.
Podla Zel. hod.  [Smer ota&ania je zavisly od polarity Zelana Frek. [344] (str. 50).
Reverz motora sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol
[MODBUS
MODBUS.
Reverz motora sa ovlada sériovou komunikaciou. Vid sériovy komunika&ny protokol
PROFIBUS PROFIBUS.
Specialny Reverz motora sa ovlada pomocou Specidlneho nastavenia [988] (str. 50).
Reset Fzel v ; n ; — o . . .
stope [1152] Nastavenie spdsobu nulovania a pamatania kanala zelanej frekvencie. |Nie
Nie Zelana frekvencia stale nadobuda hodnotu podlia vybraného zdroja.
Ano Pri vypnuti PWM sa Zelana frekvencia inicializuje na 0 Hz.
Flr‘fgg]s Fzel Nastavenie spravania Zelanej frekvencie. Pri vypnuti MN

[- Pri vypnuti MN

Meni¢ si pamata hodnotu Zelanej frekvencie aj po vypnuti.

[o Pri zmene sady

Hodnota Zelanej frekvencie sa prenaSa medzi sadami.

SPECIALNE NASTAVENIE
Skupina parametrov ¢islo [988]
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Nastavenie Specialneho zdroja zelanej frekvencie a reverzu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA FREKVENCIA \ SPECIALNE NASTAVENIE

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre ZF [30] xgﬁsénciérametra, ktory predstavuje hodnotu Zelanej [256] AIN1
Signal
IReverz F signal [506] |Vyber signalu pre ovladanie Reverzu. E/L?jg]ny Biname
Signal
IReverz F aktivny [507] [Podmienka pre aktivaciu Reverzu. |BIN6

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

Reverz F neaktivny|[Podmienka pre deaktivaciu Reverzu pri signale typu
[508] "hodnota".

Pozri volby parametra Binarne vstupy [184] (str. 17)

7.4.4 ZELANY MOMENT

Skupina parametrov ¢islo [575]

Nastavenie zelaného momentu. Sluzi ako Zelana hodnota pre momentové vektorové riadenie, alebo ako
dynamické obmedzenie pre rychlostné a polohové vektorové riadenie.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT

Nazov [ID] Popis Def.
[21%?:{)] zel. mom.\\ . stavenie zdroja Zelaného momentu. Max. hodnota

Pozri volby parametra Zdroj. Zel. frek. [706] (str. 50)
Zelany Moment
[920]

Min.®2 + Max.|®Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 51). Pre volbu ,Podla Zel. hod.”
moment [481] je od -(Max. moment [481] (str. 63)), pre ostatné volby je od Min. moment [482] (str. 63).
Zdroj rev. mom.
[922]

|Pozri volby parametra Zdroj reverzu F [195] (str. 50)
Zdroj vyp. mot.
mom. [1598]
Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)
Zdroj vyp. gen.
|mom. [1599]
|Pozri volby parametra Bit1 DZ maska [553] (str. 53)

Pevna hodnota Zelaného momentu. 0,00 Nm

Nastavenie zdroja reverzu zelaného momentu. Bez reverzu

Zdroj vypnutia (nastavenie na 0 Nm) motorického momentu.

Zdroj vypnutia (nastavenie na 0 Nm) generatorického momentu.

SPECIALNE NASTAVENIE ZEL. MOM.
Skupina parametrov Cislo [644]
Specialne nastavenie zadavania momentu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANY MOMENT \ SPECIALNE NASTAVENIE ZEL. MOM.

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre ZM [921] \/yber parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelaného momentu. Efl?\ﬁ]
Signal
|Rev. mom. signal [654] ([Vyber signalu pre ovladanie Reverzu momentu. |-
Signal
|Rev. mom. aktivny [655] [Podmienka pre aktivaciu Reverzu momentu. |-

Rev. mom. neaktivny|Podmienka pre deaktivaciu Reverzu momentu pri signale typu|
[656] "hodnota".
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Skupina parametrov €islo [1135]

Nastavenie Zelanej polohy. SluZi pre polohové vektorové riadenie.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ ZELANA POLOHA

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj. zel. polohy [1136] Nastavenie zdroja zelanej polohy. AIN1
Pozri volby parametra Zdroj. Zel. frek. [706] (str. 50)
Zelana Poloha [1137] Pevna hodnota Zelanej polohy. |0,000 m

IMin. zel. poloha [1139] + Max. zel.
poloha [1140]

Signal pre ZPol [1138]

\VVyber parametra, ktory predstavuje hodnotu Zelanej

oolohy. [256] AIN1

Signal
[Max. zel. poloha [1140] Maximalna poloha. |10,000 m

i . Predstavuje horny rozsah zadavacieho kanala Zelanej polohy Zelang
18007 m = 1E007 m Poloha [1137] (str. 52).

|Min. Zel. poloha [1139] Minimalna poloha. |-10,000 m

. Predstavuje dolny rozsah zadavacieho kanala Zelanej polohy Zelana
F1EQ07 + Max. Zel. poloha [1140] |5 =" [11137] (Stﬁ_ 5) | polohy

7.4.6 DISKRETNE ZELANE

Skupina parametrov ¢islo [60]

Nastavenie diskrétnych Zelanych hodnét.

Diskrétne zelané hodnoty mézu vstupovat' do signalov Zelanych veli€in, ako presne nadefinované hodnoty.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE

Nazov [ID] Popis Def.
Prep. disk. . R T . , R .
hod. [576] Nastavenie sposobu prepinania diskrétnych Zelanych hodnét. Jednotlivé

Vyuzivaji sa len prvé 3 bity DZ prepinaca. Vystupna hodnota odpoveda danej binarnej
Kombinované [kombinacii tychto bitov. Ak su neaktivne vSetky bity tak je na vystupe Hodnota 0 [220] (str.
52). Ak je aktivny len 1 bit tak je na vystupe Hodnota 1 [239] (str. 52) a podobne.

Kazdy jeden bit DZ prepina¢a odpoveda jednej diskrétnej Zelanej hodnote (1.bit odpoveda 1
hodnote atd.). Ak je aktivnych viac DZ prepinatov na vystupe je hodnota s vy$3$im

Jednotlive prepinacim bitom. Ak nie je aktivny Ziadny DZ prepina¢ na vystupe je hodnota 0. diskrétne;
hodnoty.
DISKRETNE HODNOTY

Skupina parametrov Cislo [84]

Nastavenie jednotlivych diskrétnych hodnét. Hodnoty je mozné nastavit az ked je niekde napojeny signal
Disk. zelana [10] (str. 15). Fyzikalny rozmer a rozsah hodndt sa dedi podla toho, kam je tento signal
napojeny.

Pozor! Pri nastavovani rychlosti Zeriava je va¢3inou potrebné nastavit Hodnota 0 [220] (str. 52) a Hodnota 1
[239] (str. 52) na rovnaku hodnotu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DISKRETNE HODNOTY

Nazov [ID] Popis Def.
Hodnota 0|Nulta hodnota zelanej diskretnej hodnoty. Tato hodnota sa uplatriuje, ked' nie je zopnuty|
[220] Ziadny bit prepinaca.

Hodnota 1 Prva hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[239]
Hodnota 2 Druha hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. -
[245]
|Hodnota 3[Tretia hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty. |—
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Nazov [ID]

Popis

|Def.

F2;93]

[475]

B

Stvrta hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty.

lHodnota

[299]

5 Piata hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty.

lHodnota

6 Siesta hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty.

Hodnota
[550]

Hodnota

7 Siedma hodnota Zelanej diskrétnej hodnoty.

[551]

DZ PREPINANIE
Skupina parametrov €islo [100]

Nastavenie binarneho prepinac¢a pre prepinanie diskrétnych Zelanych hodnét.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ DISKRETNE ZELANE \ DZ PREPINANIE

Nazov [ID]

Popis

Def.

Zdroj  Bit1
[pZ [552]

Nastavenie zdroja bitu pre binarny prepinac¢ diskrétnych zelanych hodnét. Jeho funkcia
zavisi od nastavenia parametra Prep. disk. hod. [576] (str. 52).

Ziadny]

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit2
[DZ [555]

Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj Bit3
|IDZ [558]

Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bitd
[pZ [561]

Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj Bit5
IDZ [564]

Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  Bit6
[pZ [567]

Pozri Zdroj Bit1 DZ [552] (str. 53).

Ziadny

Pozri volby parametra Zdroj rych.stopu [986] (str. 48)

Zdroj  